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Vorwort

Februar 2002
Sehr geehrter Benutzer von DIANAS

Vielen Dank, dass Sie sich fir DIANAS entschieden haben. Dieses Handbuch und die
integrierte Online-Hilfe sollen Ihnen zum schnellen Einstieg und spater als Referenz helfen.
Der Dokumentations-Schwerpunkt wurde in DIANAS auf dieses Handbuch gelegt. Hier
finden Sie alles wissenswerte Uiber DIANAS. Fur die eiligen Benutzer wurde sogar ein
Schnellstart-Kapitel integriert. Die Online-Hilfe enthalt dafiir nur noch kurze Erlauterungen
in englischer Sprache.

DIANA4-Anwender werden sich umgewdhnen mussen, da DIANAS eine komplette
Neuentwicklung ist und somit auch viele Anderungen mit sich bringt.

Wir sind bestrebt, Ihnen die innovativste Technologie im Bereich Messdatenerfassung und
Auswertung zu bieten. Wir begrifen somit Ihre Bemerkungen und Vorschlage zu DIANA
und der Begleitdokumentation oder andere Hinweise. Ihr Feedback ist &uf3erst wichtig. Bitte
kontaktieren Sie uns Uber unsere DIANA5-Seite im Voith Intranet

http://andoku/diana

oder schicken Sie eine Email an:

Thomas.Schoenhaar@voith.com

In dringenden Fallen erreichen Sie mich auch unter Tel. 07321/37-8525

Mit freundlichen GrifRen

Thomas Schonhaar
(Produkt-Design, Entwicklung und Dokumentation)
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1 Einleitung

DIANA (Diagnose- und Analyse-System) ist ein PC-Programm zur Aufzeichnung und Auswertung von
Messungen. DIANA wurde in erster Linie zur Durchfihrung von Messungen am DIWA.3-Getriebe entwickelt.
Durch die stéandige Erweiterung und Einbindung zusétzlicher Messgerate ist DIANA auch fir viele andere
Messanwendungen einsetzbar. Die neueste Generation von DIANA ist fir Windows 95/98/ME/NT/2000/XP
geeignet.

1.1 Installation von DIANAS

Sollte auf Inrem PC bereits eine altere Version von DIANAS installiert sein, miissen Sie diese zuerst
deinstallieren. Personliche Einstellungen, die Registrierung, vorhandene Messdateien und Ihre eigenen
Vorlagen werden dabei nicht geléscht. Bei der Installation von DIANAS kénnen Sie zwischen zwei Varianten
auswahlen :

e Edition enthalt alle DIANA5-Komponenten
e Lite enthalt nur den Recorder

Nach erfolgreicher Installation sollte sich eine DIANA5S Programmgruppe mit folgenden Programmen in Ihrem
Windows Start-Menu befinden :

Programm Bedeutung Lite
Recorder Aufzeichnung von Messdateien X
Analyzer Auswerteprogramm fur Messdateien

TED Editor, um Vorlagedateien zu erstellen oder zu modifizieren
FileExplorer Suche von Messdateien nach bestimmten Inhalten

VarSpy Variablen-Editor zur Untersuchung von Steuergerate-Variablen
ECUViewer Identifizierung des angeschlossenen Steuergerats X
MemTool Laden von Software und Datensatz in die E200 und E300

Documents DIANAS Benutzerhandbuch X
TestCenter Programm zur Durchfuihrung von Funktionsprifungen

Navigator DIANAS Schnellstartleiste

Remove DIANAS Entfernt bzw. deinstalliert DIANAS5 wieder von Ihrem PC X
Achtung !

Bei Windows NT/2000/XP missen eventuell Sie System-Administrator-Rechte besitzen, um die Installation
durchzufuhren.

Wenn Sie DIANAS Edition installieren, wird in der Windows System Tray (rechts unten) automatisch ein neues
Symbol erzeugt. Hiermit kdnnen Sie die DIANAS Programm einfach starten.

Eine weitere Mdglichkeit ist die Installation von Voith Diwagnosis 3.2. Hier ist ebenfalls der DIANAS Recorder
enthalten.

1.2 Integrierte Hilfe

DIANAS besitzt eine integrierte Hilfe. Diese ist ausschlief3lich in englischer Sprache verfugbar und beschreibt
in kurzer Form die entsprechenden Funktionen. Die Hilfe kann tber das Hilfe-Menl oder die Taste F1
angefordert werden. Genauere Informationen sind ausschlielich im Benutzerhandbuch von DIANAS zu
finden. Dieses kann Uber das Hilfemeni geoffnet werden.
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1.3 Inhalt einer DIANAS Messdatei

Eine Messdatei enthalt eine oder mehrere Tabellen, welche wiederum die einzelnen Signale enthalten.
Tabellen werden immer einem bestimmten Messgerat zugeordnet. In manchen Fallen kann ein Messgerat
auch mehr als eine Tabelle besitzen. Die Signale definieren bestimmte Messgré3en mit den dazugehdrigen
Einstellungen.

Fur jedes zu verwendende Messgerat sind auch alle wichtigen Einstellungen in der Messdatei gespeichert.
Ebenso ist die Form der Visualisierung der Messdaten wahrend der Aufnahme hier gespeichert.

Werden Messungen mit einem Getriebe-Steuergerat vorgenommen, kdnnen auch Identifikationsdaten,
Adaptionsdaten und Betriebsdaten in der Messdatei enthalten sein.

AuRerdem sind eine Marker-Liste, die Ereignis-Liste sowie Benutzerangaben zur Messung und Screen Sets
enthalten. Messvorlagedateien haben grundséatzlich den gleichen Aufbau wie Messdateien, sie enthalten
lediglich keine Messdaten.

1.4 Steuer- und Messgerate

Die einfachste Methode, mit DIANA Messungen durchzufiihren, ist das Anschliel3en einer Getriebe- oder
Retarder-Steuerung (ECU) an die serielle Schnittstelle eines PC’s. In diesem Fall werden die Sensoren und
Programmvariablen der Getriebesteuerung von DIANA als virtuelles Messgerat verwendet. Zum AnschlieRen
der Getriebesteuerung an den PC wird nur ein geeignetes Diagnosekabel bendtigt. Dieses kann Uber Voith
bezogen werden.

DIANAS unterstiitzt folgende VOITH Getriebe-/Retarder-Steuerungen :
e [E200/H4 (DIWA.3, DIWA.2)
E200/H5 (DIWA.3, DIWA.3E, ELVO)
E300 (DIWA.5, NPU)
VERA (Retarder, eingeschréankte Unterstiitzung durch DIANAS)
DigiProp (Retarder, eingeschrankte Unterstitzung durch DIANAS)

DIANAS unterstiitzt folgende zusatzliche Messgerate :
¢ Quatech A/D Boards (DAQP-12, DAQP-16, DAQ-1602PCl)
National Instruments A/D Boards (Al-16XE-50, NI 6034)
Softing PCMCIA CANCard und CANusb
GPS Receiver (NMEA kompatibel)
Intersema Luftdrucksensor (Uber LPT1)
Programmierbare Logik Steuerung (PLC oder SPS) (iber Modbus/TCP oder ADS/AMS
IRMA Passagier-Zahlsystem der Firma IBIS GmbH

Bei der Aufnahme kénnen mehrere Messgerate gleichzeitig verwendet werden.

1.5 Verwendete Dateitypen

In der folgenden Tabelle sind alle Dateitypen aufgezahlt, die von DIANAS ged6ffnet werden kénnen.
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Dateityp Inhalt Geoffnet durch
dsm DIANA5-Messdatei Analyzer

d5t DIANA5-Messvorlagedatei Recorder

ds5v DIANAS-Variablendatei VarSpy

dmf DIANA4-Messdatei Analyzer

d2d DIWAGNOSIS-Messdatei Analyzer

dcf DIANA4 CAN Message Datei  ---

hex Hex-File MemTool

cod E200-Datensatzdatei MemTool

1.6 Zahleneingabe

Mussen in DIANAS Zahlenwerte eingegeben werden, kénnen Sie entweder dezimale oder hexadezimale
Zahlenwerte verwenden. Bei hexadezimalen Zahlenwerten mussen Sie zur Kennzeichnung am Ende lediglich
ein ,h“ anhangen. Dieses ,h" kann weggelassen werden, wenn in der eingegebenen Zahl mindestens ein
Zeichen zwischen ,A" und ,F* vorkommt. DIANA interpretiert diese Zahlen automatisch als einen
hexadezimalen Zahlenwert.

Grol3- und Kleinschreibung werden nicht beachtet.
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2 Programm-Einstellungen

Um DIANAS freizuschalten und zu konfigurieren muf3 die Funktion Programm-Einstellungen im Datei-Men(
verwendet werden. Falls DIANAS noch nicht freigeschaltet ist, erscheint dieses Fenster beim Programmstart
automatisch. Die Einstellungen werden in der Datei ,Diana5.ini“ im DIANA5-Programm-Verzeichnis
gespeichert. Diese Datei wird beim deinstallieren nicht geléscht. Daher bleiben die Programmeinstellungen
bei einer erneuten Installation von DIANAS erhalten. Um trotzdem alle persénlichen Programmeinstellungen
wieder auf die Anfangswerte zurtickzusetzen, miissen Sie nur diese Datei ldschen.

2.1 Freischaltung

Wenn Sie DIANA Edition auf einem PC das erste Mal installieren, mul3 zuerst das Programm freigeschaltet
werden. Eine Freischaltung von DIANA Lite ist ab Version 5.4 nicht mehr notwendig. Die erste Seite der
Programm-Einstellungen enthélt alle wichtigen Felder zur Freischaltung.

DIANAS Setup X

Common | Directonies | Recording | PLC Fanel | Analyzer

R egistration Information

| zer
IJzer Hame

IJzer Email Address user@voith.com

R egistration Ley Bequest key by EMai ]

Cptionz

i W
S Thomasz. 5 choenhaar@Zvaith, Flay Sounds

Eniglizh v [ Play Music

Prefered Language

0K || abbechen | [ Hire

Als User name geben Sie bitte Thren Namen oder lhr Kurzzeichen ein. AuRerdem wird Ihre Email-Adresse
bendtigt. Falls Sie keine eigene Email-Adresse besitzen, geben Sie hier eine fiktive Adresse ein.

Ist Ihr PC mit dem Internet verbunden, driicken Sie anschlieend den Request-Button. Dadurch wird
automatisch eine Email an Voith gesendet, woraufhin Sie eine Antwort-Email erhalten werden, in welcher der
Registration Key enthalten ist. Haben Sie bitte Verstandnis, wenn der Key nicht sofort ankommt, da die
Anforderung derzeit manuell bearbeitet wird. Tragen Sie den Key in das entsprechende Feld ein und driicken
dann den OK-Button. Ab jetzt kbnnen Sie DIANA verwenden. Abhéngig vom Registration Key kdnnen Sie ggf.
nur bestimmte Programmteile von DIANA aufrufen. Sollte Ihr PC keinen Internet-Anschluss besitzen, wenden
Sie sich bitte per Post, Fax oder Telefon an Voith und teilen uns Ihren User Name und die Email-Adresse mit.
Bei Send measurements to kann eine beliebige Email-Adresse angegeben werden, an die direkt aus dem
Recorder oder Analyzer heraus eine Messdatei geschickt werden kann.

Mit Language kdnnen Sie lhre bevorzugte Sprache einstellen. Allerdings sind derzeit einige Dialogboxen nur
in englischer Sprache verfligbar. DIANAS besitzt jetzt auch vordefinierte Signalnamen. Diese werden
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automatisch in die entsprechende Sprache ubersetzt.
Mit Play Music und Play Sounds wird die DIANA5 Sound-Ausgabe aktiviert.

2.2 Verzeichnisse

Auf dieses Seite kdnnen Sie die Verzeichnisse festlegen, welche von DIANAS5 bendtigt werden.

DIANAS Setup [X]

Common | Directories | Recording | PLE || Panel | Analyzer

Fault Memom Help ] C:AProgram FileshDIAMARNHTMLAE vents,

[ Becordings ] C:ATmph Lack
[ Templates ] C:AProgram FileshDIAMADNT ermplates's

[ YarFiles ] C:AMFC ProjektetDianabhDebughy arFiles',

[ Datazet ] C:ATmph

[ Temporany Files ] C:ATmph

[

[

W arFile Help ] C:ATmpiHTMLY

0K || abbechen | [ Hire

Im Recording Directory werden lhre neue Messdateien gespeichert.

Im Template Directory befinden sich die eigenen Messdateivorlagedateien.

Das VarFile-Verzeichnis enthélt die Variablendateien, die vom VarSpy benétigt werden. In diesem Verzeichnis
sucht VarSpy automatisch nach einer geeigneten Variablendatei.

Das Dataset Directory sollte auf das Verzeichnis zeigen, welches die DIWA.3 und DIWA.5 Datensétze enthalt.
Diese Datenséatze werden teilweise vom Analyzer oder VarSpy bendétigt.

Im Temporary Directory werden Dateien gespeichert, die von DIANA zur Laufzeit erstellt werden. Hierzu
gehdren zum Beispiel Datensatz- oder ECU-Informationsdateien.

Der Analyzer und die Hex-File Laden/Speichern Funktion des VarSpy verwenden jeweils immer das zuletzt
verwendete Verzeichnis.

Im Verzeichnis Fault Memory Help sollte sich die HTML-Hilfe fiir den Fehlerspeicher der E300 und im
Verzeichnis VarFile Help die HTML-Hilfe fiir Datensatzkonstanten befinden.

Normalerweise wird als Recording Directory das beim Speichern oder Laden zuletzt gewahlte Verzeichnis
verwendet. Um dies zu verhindern, kann mit Lock Recording Directory das hier eingestellte Verzeichnis fest
vorgegeben werden.

2.3 Aufnahmeeinstellungen

Diese Seite legt wichtige Einstellungen zur Durchfiihrung von Aufnahmen fest.

Der E200/E300-COM-Port legt die serielle Schnittstelle fest, an welcher die Getriebesteuerung angeschlossen
ist. Falls hier der Eintrag Network ausgewahlt ist, kann auch Uber eine Netzwerkverbindung aufgezeichnet
werden.
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Fir E300-Steuerungen kann auch eine hohere Ubertragungsgeschwindigkeit festgelegt werden. Dadurch ist
eine bessere Aufzeichnung von ECU-Messdaten méglich.

DIANAS Setup X

Cornrman || Directories || Recording | PLC || Panel || Analyzer

ECU (A2,

COMT Car1 w

CO Port CO Puort

Baudrate (KwP) 27500 1™
[ ] Ao Record (D atalogger Mode]
GPS [ ] Activate DIANAS Server

COM1 [ Calibrate &/D o Startup

GPS Receiver
[ ] sk for Recording Details
Playback COMZ 88| | [JusevOITH KLine USE-nterface
] Minimize ECU Data Download
MIDI Cartraller .

(] l [ Lancel ] [ Help

Mit GPS-Receiver wird die serielle Schnittstelle festgelegt, an welcher ein NMEA-kompatibler GPS-Empfanger
angeschlossen wird.
Uber den Port Playback kénnen Sie bei der Wiedergabe im Recorder oder bei der Anzeige im Analyzer, falls
vorhanden, die GPS-Daten im NMEA-Format wieder ausgeben, um in einem GPS-fahigen Kartenprogramm
(z.Bsp. Microsoft Autoroute) die Position anzuzeigen. Mit der Einstellung off kann die GPS-Wiedergabe
generell ausgeschaltet werden.
Die Funktion Enable Record on Set Marker schaltet den Recorder automatisch auf Aufnahme, wenn im
Standby- oder Trigger-Mode ein neuer Marker erzeugt wird.
Wird eine Vorlage in den Recorder geladen, erscheint automatisch das Aufnahme-Details-Fenster, wenn die
Funktion Ask for Recording Details eingeschaltet ist.
DIANA verwendet die MIDI-Schnittstelle zur manuellen Simulation von Signalverlaufen auf dem CAN-Bus.
Hierzu kdnnen handelstibliche MIDI-Controller mit Dreh- oder Schieberegler an den PC angeschlossen
werden. Falls der PC nicht tiber eine MIDI-Schnittstelle verfiigt, kann stattdessen ein MIDI-to-USB-Converter
verwendet werden. Uber MIDI controller device muR die verwendete MIDI-Schnittstelle ausgewahlt werden.
Anschlief3end kann mit Hilfe des TED speziellen Control-Signalen eine MIDI-Control-ld zugewiesen werden.
Diese MIDI-Control-Id dient als Zuordnung der Signale zu den verschiedenen Drehregler am MIDI-Controller.
Bis zu 128 Drehregler kdnnen auf diese Weise verwendet werden. Das Verfahren zur Festlegung der Control-
Id am MIDI-Controller ist der Bedienungsanleitung dieses Messgerates zu entnehmen.
Ist Calibrate A/D on Startup aktiviert, wird bei jedem Neustart des Recorders die A/D-Karte kalibriert. Die
Kalibrierung sollte friihestens 15 Minuten nach Start des Rechners durchgefiihrt werden um
Erwarmungsprobleme zu vermeiden. Quatech-Karten verfigen allerdings nicht tiber diese Mdglichkeit.
Die Funktion AutoRecord bewirkt die folgende Funktionalitét :
e Der Recorder versucht solange die Kommunikation zu den Messgeraten zu starten, bis es gelingt. Ein
Abbruch ist nur durch die Esc-Taste oder das Beenden von DIANA mdglich.
e Beim Laden einer Vorlage (auch beim Programmestart) wird sofort in den Aufnahmezustand
gewechselt. Der Record-Standby-Mode wird hier immer tbersprungen.
e Ist bei einer ECU-Messung die Kommunikation um mehr als 10 Sekunden unterbrochen, wird eine
neue Mesdatei erzeugt.
e Beim Speichern von Messdateien findet keine Riickfrage durch das Programm statt.
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e Wird der Recorder beendet, so wird die aktuelle Messung ohne Riickfrage gespeichert.

Falls Sie zur Kommunikation mit dem Steuergerat das Voith USB-K-Line-Interface einsetzen wollen, missen
Sie die Funktion Use VOITH K-Line USB-Interface aktivieren.

ACHTUNG !

Das USB-Interface kann nur zusammen mit der E300 verwendet werden.

Bei Verwendung des USB-Interfaces wird nicht die volle Ubertragunsgeschwindigkeit bei der Erfassung von
ECU-Messdaten erreicht.

Das Programmieren der E300 mit MemTool ist mit diesem Interface nicht moglich.

Um den Recorder von DIANAS als Messdaten-Server zu verwenden, mufl3 die Funktion Activate DIANAS
Server eingeschaltet sein. Dadurch kann ein anderer Computer Uber das Netzwerk auf den Recorder dieses
Computers zugreifen.

Die Funktion Minimize ECU Data Download verhindert das Herunterladen von erweiterten ECU-Daten (z.Bsp.:
RIO- oder Wartungsdaten). Dadurch wird das Aufnahmestart deutlich schneller.

2.4 PLC Einstellungen
DIANA kann mit Hilfe einer Netzwerkverbindung auf den Merkerbereich bestimmter SPS-Steuerung (z.Z.
Beckhoff) zugreifen. Hierbei kann zwischen dem Modbus/TCP- und AMS/TCP-Protokoll gewahlt werden. Bei

Modbus/TCP ist die IP-Adresse der PLC (SPS) anzugeben. AMS/TCP erfordert noch die Angabe der lokalen
IP-Adresse des verwendeten Netzwerk-Controllers.

DIANAS Setup (%)

D:umml:un] Directuries] Fiecording FLC lFrl:unt P'anel]

Local IP Address 72 |- T A Pratocal
" Modbus/TCP
FLCIP Address | 172 - 16 . 17 . 3 R
S © ADS-DLL

ADS Server Part

2k, | Abbrechen Hilfe

Wenn Sie die TwinCat Software von Beckhoff installiert haben, kénnen Sie auch die Einstellung ,ADS-DLL"
verwenden. In diesem Fall wird die PLC IP Adresse bendtigt, um die AMS-Adresse zu definieren. Die letzten
beiden Stellen der AMS-Adresse werden von DIANA automatisch auf 1 gesetzt (Beispiel : 172.16.17.1.1.1).
Mit ADS Port Number wird die ADS-Port-Nummer definiert, welche bei der Verwendung der ADS-DLL
bendtigt wird.

Die Parameter Index Gruppe ist festgelegt auf 4020h.
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2.5 Panel Einstellungen

Hier legen Sie die Farben der virtuellen Instrumente im Panel fest. Ein virtuelles Instrument (V1) ist ein
Anzeigeobjekt, welches die Messdaten von einem oder mehreren Signalen visualisiert. Mit Title Color wird die
Farbe der Uberschrift eingestellt. Durch Title Back kann die Hintergrundfarbe der Uberschrift geandert
werden. MitValue Color wird die Farbe der Instrumentenbeschriftung und Messdatenanzeige und mit Value
Back deren Hintergrundfarbe festgelegt. Die Rahmenfarbe kann mit Hilfe von Frame Color eingestellt werden.
Die hier eingestellten Farben werden teilweise auch zur Anzeige bestimmter Messdaten des Analyzers
verwendet. Das Feld Title Size erlaubt die Einstellung der GroRe der Uberschrift. Sie wird in Pixel angegeben.

DIANAS Setup (%)
Common | Directaries | Recording | PLE | Front Panel | Analyzer

Blue 1 w Stretched w

B ackground Aligrment

C:ATmp'Blug hills.bmp
) o0 |

Y| Colaors

[Erame Color ][ Title Color ][ Title Back, ]

[ Walue Color ][ Yalue Back ]

| ok || abbechen | [ Hife

In der Auswahl Background kann zwischen verschiedenen, vordefinierten Hintergrundbildern ausgewahlt
werden. Wenn Sie hier Faded Color wahlen, wird ein Farbverlauf der Frame Color-Farbe erzeugt. Sie kénnen
auch Uber Bitmap eine eigene Bitmap laden. Beachten Sie hierbei, dass im Feld Background ,User Bitmap*
ausgewahlt ist. Zur Anzeige von Bitmaps kdnnen Sie im Feld Alignment noch zwischen drei verschiedenen
Darstellungsarten auswahlen. Der Reset-Knopf stellt wieder die urspriingliche Panel-Einstellungen her.

Layout Bedeutung

Centered 1  Das Bild wird zentriert. Als Hintergrundfarbe wird die aktuelle Frame Color verwendet.

Centered 2  Das Bild wird zentriert. Als Hintergrundfarbe wird die Farbe der linken oberen Ecke
des Bildes verwendet.

Stretched Das Bild wird gestreckt, um den ganzen Bildschirmbereich auszufillen

Tiled Das Bild wird kachelférmig angeordnet

2.6 Analyzer-Einstellungen

Color brightness erlaubt das Anpassen der Farbhelligkeit beim Drucken oder Kopieren der Analyzer-Grafik in
die Zwischenablage. Mit Dark werden die Signalfarben etwas dunkler und mit Bright werden sie heller. Ist der
Regler in mittlerer Stellung, bleiben die Farben unveréndert.
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DIANAS Setup X
Common | Directones | Recording | PLC Panel | Analyzer
Editar C:%Program Files\Microzoft Office #PAWfhcel OSEXCEL EXE
- Dizplay F t
LColar Brightress [%] 003 i a‘lrl_ il :
. ] Display Clock Time
Column Size [%] iy = Export Time in Seconds
- ¥ | Uze alternate GRS § t
Line Width [pirel] ' = SR
Print extended Infarmation Diraw all datz in graphic
[ ]*#hite B ackground [ ] Event Memany HTML Help
[ Reduce -Axis for Printing Set File Date to Fecording D ate
[ (] ] [ LCancel ] [ Help

Mit Print extended information werden unterhalb der Grafik zusatzlich die Messdaten der aktuellen
Zeitposition ausgedruckt bzw. exportiert. Dabei werden die Messdaten der ausgewéhlten Tabelle, sowie die
Messdaten aller grafisch dargestellten Signale ausgegeben.

Mit White background kann die Hintergrundfarbe der Grafikansicht von schwarz auf weild umgestellt werden.
Das Feld Editor erlaubt die Auswahl eines geeigneten Programms zur Anzeige von Ildentifikations- und
Betriebsdaten.

Mit der Funktion Export Time in Seconds werden die Abtastzeiten der Tabellen in Sekunden exportiert.
Dadurch kénnen Programme wie Microsoft Excel leichter mit den Messdaten umgehen.

Mit Keep initial file date wird beim Speichern der Messdatei das Anderungsdatum der Datei wieder auf das
Aufnahmedatum gesetzt. Dieses Datum wird tbrigens auch im Windows-Explorer verwendet.

Mit der Einstellung Column Size Offset kann die Spaltenbreite der Tabellenanzeige generell um den
angegeben Wert vergroRRert oder verkleinert werden. Dies ist hilfreich bei Systemen, wo die allgemeine Font-
Grole der Grafikkarte verandert wurde.

Falls die Messpunktanzeige fir die Grafikanzeige aktiviert ist, kann entschieden werden, ob alle Messpunkte
(Draw all dots in graphic) oder nur eine optimierte Anzahl der Messpunkte angezeigt werden sollen.

Die Einstellung Line Width erméglicht das Verandern der Linienbreite in der Grafikanzeige.

Normalerweise werden beim Drucken einer DIANA-Grafik alle y-Achsen ausgedruckt. Durch Reduce Y-Axis
for Printing kbnnen Achsen gleicher Skalierung zusammengefasst werden.

Display Clock Time rechnet alle angezeigte Zeiten in die entsprechende Uhrzeit um.

Achtung !
Diese Display Clock Time liefert falsche Werte, wenn die Messung wéahrend der Aufzeichnung durch Driicken
von Stop unterbrochen wurde.

Ist die Funktion ,Use alternate GPS format* aktiviert, werden GPS-Koordinaten als Grad-Wert angezeigt.
Dieses wird z.Bsp. von Microsoft Autoroute verwendet. Ansonsten wird die Koordinaten in Grad, Minuten und
Sekunden angezeigt.
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3 Recorder

Der Recorder dient zum Aufzeichnen und Abspielen von Messdateien. Im Recorder werden die Messdaten
durch virtuelle Messinstrumente angezeigt. In der folgenden Grafik sind alle derzeit verfiigbaren Instrumente
dargestellt. Die angezeigten virtuellen Instrumente werden durch die verwendete Vorlagendatei festgelegt.
Alle gleichzeitig angezeigten Instrumente bilden ein Panel.

In einer Vorlagedatei kbnnen mehrere Panels enthalten sein, die wahrend der Aufzeichnung beliebig
umgeschaltet werden kénnen.

Aufgezeichnet werden immer alle, in der Vorlagedatei definierten Signale, auch wenn sie im angezeigten
Panel gerade nicht sichtbar sind.

pdatest. d5m - DIANAS Recorder

Datei Recorder Optionen 7
= 013390 FODEON WS sp Forf e [

Motordrehzahl Turbinendrehzahl Motordrehzahl

588 rpm

Abtriebzdrehzahl

Schalt-Regeldruck Turbinendrehzahl

O rpm

Abtriebsbeschleunigung

Magnetventile Ganganzeige Lasigeber Bremsgeber

LO BO

Magnetventile Status

B

Ready Trigger Events ; 0 Front Panels : 1

Uber die zwei kleinen Schalter neben dem Panel Namen kénnen, sofern verfiigbar, weitere Panels abgerufen
werden. Die ersten 9 Panels kénnen auch direkt Gber die Zifferntasten 1-9 aufgerufen werden. Zusatzlich ist
es auch moglich, Uber einen Doppelklick auf den Panel Namen oder das Optionen-Menl eine Auswahlliste
aller Panels anzuzeigen.

Die Grof3e der einzelnen Instrumente wird immer automatisch an die Fenstergrof3e des Recorders angepasst.
Uber die Funktion Als Email senden wird die aktuelle Messung gespeichert und anschlieRend automatisch als
Email an den Empfanger geschickt, der bei den Programm-Einstellungen angegeben wurde.

Mit Messung l6éschen werden alle aufgenommenen Messdaten geldscht.
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3.1 Aufnahme einer neuen Messung

Zur Aufnahme einer neuen Messung muf3 zunéchst eine Vorlage geladen werden. Im Datei-Men des
Recorders kdnnen Sie eine Messvorlage laden. Es ist auch mdglich, durch Auswahl einer Vorlage im
Windows Explorer den Recorder automatisch zu starten. Wird eine Vorlage geladen, startet DIANA
automatisch die Messung. Bei der Installation von DIANAS werden bereits folgende Messvorlagen in das

Vorlageverzeichnis kopiert :

Vorlagedatei Anwendung Automatische
Erkennung
DIWA2.D5T DIWA.2-Getriebe mit spezieller E200-Steuerung  Ja
DIWA3.D5T DIWA.3-Getriebe mit Software-Version vor 18.20 Ja
DIWA3Xtd.D5T DIWA.3-Getriebe mit Software-Version vor 18.20  Nein
inklusive WR-Tastverhaltnis und Oltemperatur

DIWA3 18 2x.D5T DIWA.3-Getriebe mit Software-Version ab 18.20 Ja
DIWAS.D5T DIWA.5-Getriebe Ja
RETARDER.D5T Retarder mit VERA-Steuerung Ja
AQUATARDER.D5T Aquatarder mit VERA-Steuerung Ja
RETARDERDP.D5T Aquatarder mit DigiProp-Steuerung Ja
NPU.D5T NPU-Getriebe Ja
AD.D5T A/D-Messungen Nein
ALTITUDE.D5T Hohenmessung durch Luftdrucksensor Nein
GPS.D5T GPS-Messungen Nein
CAN_SAEJ_TX.D5T SAE-J1939 CAN-Sendebotschaften Nein
CAN_SAEJ_RX.D5T SAE-S1939 CAN-Empfangsbotschaften Nein
CAN_SAEJ_250KB_MONITOR.D5T Leere SAE-J1939-Vorlage mit CAN Monitor Nein
CAN_SAEJ 250KB.D5T Leere SAE-J1939-Vorlage ohne CAN Monitor Nein
CAN_IES_500KB_MONITOR.D5T Leere IES-Vorlage mit CAN Monitor Nein
CAN_IES_500KB.D5T Leere IES-Vorlage ohne CAN Monitor Nein
CAN_IES_TX.D5T IES CAN-Sendebotschaften Nein

Ist noch keine Messvorlage geladen, kann mit der Funktion Neu automatisch eine geeignete Messvorlage
automatisch gesucht und gestartet werden. Hierbei wird das angeschlossene Steuergerat untersucht. Ist
bereits eine Messvorlage geladen, wird eine neue Messung mit dieser Vorlage begonnen. Dabei wird
automatisch der Index im Dateinamen dieser Messdatei erhoht.
Mit der Funktion SchlieBen wird die aktuelle Messung beendet und die Messvorlage geschlossen.

Hinweis

Legen Sie auf dem Desktop jeweils eine Verknipfung zu Ihren wichtigsten Messvorlagedateien an. Damit

kénnen Sie den Recorder bequem und schnell starten.

3.2 Bestehende Messungen fortsetzen

Soll eine angefangene Messung zu einem spateren Zeitpunkt fortgesetzt werden, kann mit Hilfe der Funktion
Benutzervorlage laden im Datei-Menu auch eine bereits vorhandene Messdatei geladen werden. In diesem
Fall bleiben die bereits gespeicherten Betriebsdaten und Identifikationsdaten der ausgewdahlten Datei (sofern
verfugbar) erhalten. Der Zeitpunkt, an dem eine Messung fortgesetzt wird, halt DIANA automatisch durch
einen entsprechenden Eintrag in die Ereignis-Liste (siehe unten) fest.
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3.3 Aufnahme durchfiihren

Beim Laden einer Vorlage wird sofort in den Standby-Betrieb gewechselt und die aktuellen Messwerte
angezeigt. Sollen diese Daten auch aufgezeichnet werden, muss der Record-Button gedriickt werden. Soll die
Aufzeichnung unterbrochen, aber die Messwerte weiterhin aktualisiert werden, kann der Pause-Button
gedrickt werden. Wenn Sie die Messung anhalten wollen, driicken Sie den Stop-Button. Mit Hilfe des Record-
Buttons kdnnen Sie danach jederzeit wieder in den Standby-Betrieb wechseln.

In der Recorder-Status-Anzeige wird immer die aktuelle Betriebsart angezeigt. Die folgende Tabelle enthalt
alle moglichen Zustande :

Anzeige Bedeutung

Stop Der Recorder ist angehalten. Es findet keine Aktualisierung der Werte statt
Pause Die Wiedergabe der Messdatei wurde angehalten.
Play Die Messdatei wird wiedergegeben.

Standby Die angezeigten Werte werden standig aktualisiert. Es findet aber keine Aufnahme statt.
No Trg Der Trigger ist eingeschaltet. Die Aufnahme findet statt, sobald die Trigger-Bedingung zutrifft.
Record Die angezeigten Werte werden aufgenommen.

Kann ein Messgerat beim Aufnahmestart nicht richtig initialisiert werden, erscheint sofort eine Fehlermeldung.
Falls die Messung verschiedene Messgerate beinhaltet, kann die Aufnahme trotzdem durchgefiihrt werden,
wenn mindestens ein Messgerét in Ordnung ist. Durch erneutes Driicken des Stop- und Record-Buttons kann
ein erneuter Initialisierungsversuch unternommen werden.

Der Zustand aller benétigten Messgerate kann jeweils im entsprechenden Messgerate-Status-Fenster
Uberwacht werden :

Hintergrundfarbe Bedeutung

Schwarz Keine Daten werden empfangen

Grin Daten werden korrekt empfangen

Rot Messgerat ist nicht angeschlossen oder arbeitet fehlerhaft

Die griine Anzeige leuchtet beim Empfang von Daten fir etwa ¥ Sekunde. Werden daher Daten schneller
empfangen, leuchtet diese Anzeige kontinuierlich grin.

Bei einem Messgeratefehler wird zuséatzlich in der Ereignis-Liste ein Fehler-Eintrag erzeugt. DIANA versucht
aber weiterhin im Hintergrund, das Messgerat wieder zu starten.

3.4 Marker setzen

Driicken Sie bei der Aufnahme oder Wiedergabe die Leertaste oder den entsprechenden Marker-Button, wird
automatisch an der aktuellen zeitlichen Position einen neuer Marker erzeugt. Wahrend Sie den Marker-Text
eingeben, lauft die Aufnahme im Hintergrund weiter.

Wird bei einer Trigger-Aufnahmen ein Marker eingefiigt, dann I6st dieser auch ein Trigger-Ereignis aus und
startet damit sofort die Aufnahme.

Uber die Marker Liste ist es moglich, Marker-Texte nachtraglich zu &ndern oder zu léschen. AuRerdem
besteht die Méglichkeit, eine andere Farbe zu wahlen. Die Export-Funktion erlaubt das exportieren aller
Marker in eine Textdatei. Diese Funktionen sind Uiber die rechte Maustaste erreichbar.

Mit dem ,, Anzeigen“-Button kann bei der Wiedergabe der Messdatei sofort an die entsprechende Stelle
gesprungen werden.
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3.5 Trigger Liste

Um die Menge der Messdaten zu reduzieren und nur bestimmte Ereignisse aufzuzeichnen, ist die Trigger-
Funktion geeignet. Es ist auch mdglich, Warnténe oder Meldungen auszugeben. Die Trigger Liste ist
hierarchisch angeordnet und kann vollstandig bearbeitet werden. Jedes Trigger-Objekt besitzt eine oder
mehrere Trigger Bedingungen und arbeitet vollig unabhéngig von den anderen Trigger-Objekten. Damit die
eingestellte Trigger-Aktion stattfindet, missen alle Bedingungen des Trigger-Objektes erfillt sein.

Um eine Trigger Aufnahme durchzufuhren, muf3 der Trigger-Button des Recorders eingeschaltet und DIANA
im Record-Modus sein. Die Trigger-Funktion kann wahrend einer Aufnahme jederzeit aus- und eingeschaltet
werden.

Trigger List (%)

ST i
& ECU Signale : Schalt-Regeldck <> 0.0 Bar

—-[_] Brake
& ECU Signale : Brems-Regeldruck <> 0.0 Bar

=1-[Z Eror Trigger
& ECU Signale : Status AND Err

Meuer Trigger | Meus Eedingung| Eigenzchaften | Lozchen |

Allgemeine Trigger-Einstelungen

2000 2000

Trigger Worlauf [mz] Trigger Machlauf [mz]

oK. Abbrechan | Hilfe:

Mit Neuer Trigger wird ein neues Trigger Objekt erzeugt. Neue Bedingung fligt dem ausgewahlten Trigger-
Objekt eine neue Bedingung hinzu und mit Eigenschaften kénnen Sie entweder die Trigger-Einstellungen
oder die Trigger-Bedingungen bearbeiten. Mit der Loschen Funktion kann ein Trigger-Objekt mit allen
Bedingungen oder nur eine einzelne Bedingung geldscht werden.

Damit Ereignisse auch kurz vor und nach einem Trigger-Ereignis aufgezeichnet werden kdnnen, kann bei
TriggerVorlauf und Trigger Nachaluf die erforderliche Zeit eingestellt werden.

3.5.1 Trigger Einstellungen

Die Einstellungen eines Trigger-Objekts kénnen Gber den Eigenschaften-Button der Trigger Liste bearbeitet
werden. Wahlen Sie hierzu einfach das gewtiinschten Trigger-Objekt aus.
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Trigger Properties E|

Trigger Mame | L RNIEEC] |

Trigger Aktion

Aufnahme

[ &larm Sound

[ ] Meldung anzeigen

[]5M5 senden

[ ] Panel anzeigen | FF1 w |

| ok | | abbechen | [ Hire |

Im Feld Trigger Text kann ein belieber Text eingegeben werden. Dieser Text erscheint in der Trigger- und
Ereignis-Liste.

Ist die Aufnahme-Funktion aktiviert, findet die Aufnahme statt, sobald alle zugehdorigen Trigger Bedingungen
erfillt sind.

Die Meldung-Funktion 6ffnet und aktualisiert beim Auftreten eines Trigger-Ereignisses die Ereignis-Liste.
Mit der Aarm Sound-Funktion wird zusatzlich ein akustisches Signal ausgegeben. Soll abhangig von einem
Trigger-Ereignis ein bestimmtes Panel angezeigt werden, kann Panel aktiviert werden.

Mit PocketDIANA ist es auch mdglich, Gber ein GSM-Modem eine SMS zu versenden. Dabei wird allerdings
maximal taglich eine SMS gesendet.

3.5.2 Trigger Bedingungen

Um Trigger-Bedingungen zu bearbeiten, muf3 in der Trigger Liste eine Bedingung ausgewahlt und
anschlieRend der Eigenschaften-Button gedriickt werden. Es erscheint folgendes Fenster :

Trigger, Condition

Signal B edingung Triggemwert
ECU Signale : Schalt-Regelduck [p5] |<> j |E| ﬂ

oK. Abbrachen | Hilfe: |

In diesem Fenster kann aus einer beliebigen Tabelle ein Signal ausgewahlt werden. Danach muf3 im Feld
Bedingung eine Bedingung gewahlt und im Feld Value ein entsprechender Zahlenwert eingegeben werden.
Besitzt das ausgewahlte Signal eine Symboltabelle, kann im Feld Triggerwert statt eines Zahlenwertes auch
ein Symbol ausgewahlt werden.

Anmerkung
Die Bedingung AND fihrt eine logische Und-Verknipfung durch. Mit NAND wird zuséatzlich noch eine
Negierung gemacht.
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3.6 Ausgangs-Signale

Messvorlagen kénnen auch Ausgangs-Signale enthalten, die in der Lage sind, wahrend der Aufnahme Werte
auf dem CAN-Bus zu senden oder eine ECU-Variable zu verdndern. Die Vorgabe der Werte geschieht
manuell entweder Uber virtuelle Schieberegler, Drehregler und Schalter, die im Panel eingefligt sind oder Uber
echte Regler eines angeschlossenen MIDI-Controllers. Auf3erdem ist es auch méglich, Messwerte anderer
Signale weiterzuleiten.

014326K5_1.d5m - DIANAS Recorder &

Datei Recorder Optionen 7

EFEm 0:00:00.0 (| ICNENEE® = Bl stanany [ 01] PPt e fecu =]

ADAPTIONPA _ ADAPTIONPR_

R B R B

ESP_GRENZE_
=

DPAFEIN_ DPAFEIN_
1

Ready Trigger Events : 0 Front Panels : 1

CAN-Signale kénnen zusétzlich auch automatisierte Werteverlaufe generieren. Durch einen Doppelklick mit
der linken Maustaste auf ein beliebiges virtuelles Instrument kann der Messwert des entsprechenden Signals
auch direkt gedndert werden. Falls das Signal eine Symbolliste besitzt, kénnen die entsprechenden Symbole
direkt aus einer Liste ausgewahlt werden, ansonsten muf3 ein Zahlenwert eingegeben werden.

Findet bei CAN eine Anderung des aktuellen Wertes auRerhalb DIANA statt, wird der Regler automatisch in
die neue Position bewegt.

Enthalt die geladene Messvorlagedatei automatisierte Signale mit Rampenverlaufen, kann durch erneutes
Driicken des Record- oder Standby-Buttons die Rampen-Wiedergabe wieder von vorrne gestartet werden.

3.6.1 Schalter

Der Schalter kann zwischen dem Minimalwert und Maximalwert der zugeordnetnen Signale umschalten. Die
LED ist ausgeschaltet, wenn der aktuelle Wert dem Minimalwert entspricht. Bei allen anderen Werten ist die
LED eingeschaltet. Es gibt Schalter, die den Maximalwert nur solange senden, wie der Schalter gedriickt ist,
oder pro Tastendruck zwischen Minimalwert und Maximalwert umschalten. Aul3erdem gibt es auch spezielle
Schaltergruppen, die bestimmte Bits setzen oder einzelne Werte senden kénnen.

3.6.2  Schieberegler

Durch Ziehen des Reglers mit gedrickter linker Maustaste kann ein beliebiger Wert zwischen dem
vorgegebenen Minimal- und Maximalwert eingestellt werden. Wéhrend der Schieberegler bewegt wird werden
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normalerweise die Werte standig aktualisiert. Wird jedoch zuséatzlich die Shift-Taste gedrickt, findet die
Aktualisierung der Werte erst beim Loslassen der linken Maustaste statt.

Wird mit der linken Maustaste in die mittlere Bahn der Reglers geklickt, springt der Wert sofort auf diesen
Wert. Abhangig vom Seitenverhaltnis des Reglers handelt es sich entweder um einen horizontalen oder
vertikalen Regler.

3.6.3 Drehregler

Wird der Drehregler mit der linken Maustaste angeklickt, kann durch Verschieben der Maus in vertikaler
Richtung ein Wert zwischen dem Minimal- und Maximalwert eingestellt werden. Durch zusatzliches Halten der
Shift-Taste kann die Empfindlichkeit erhéht werden.

3.7 Wiedergabe

Wurde entweder eine Aufnahme gemacht oder eine Messdatei geladen, kénnen anschlie3end mit dem Play-
Button die Messdaten angezeigt werden. Die verwendeten Messgerate missen bei der Wiedergabe nicht
angeschlossen sein. Mit dem Pause-Button kann die Wiedergabe angehalten werden. Stop héalt die
Wiedergabe an und setzt die Position wieder an den Beginn der Messung. Durch erneutes Driicken von Stop
wird die Anzeige des Panels geldscht.

DIANAS Transport

Sobald die Wiedergabe gestartet wird, erscheint das DIANA Transport Fenster, welches einen Schieberegler
zur direkten Auswahl der Abspielposition und eine Liste zur Auswahl der Abspielgeschwindigkeit enthalt.
AulRerdem kénnen Sie auswéhlen, ob die Messdatei zyklische wiederholt werden soll.

3.8 Aufnahme Details und ECUViewer

Die Aufnahme Details bzw. der ECUViewer enthalten weitere Informationen tber die Messung. Je nach dem,
ob Sie den ECUViewer oder die Aufnahme-Details aufrufen, werden die Daten unmittelbar vom Steuergeréat
oder aus der Messdatei angezeigt.

Beachten sie, dass die Aufnahme Details, welche in einer Messdatei gespeichert sind, immer am Anfang
einer Messung ermittelt werden.

Die ECU Identifikation-Seite enthalt wichtige Daten Uber das angeschlossene Steuergerat. Diese Daten
koénnen nicht verandert werden.
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Recording Details (%)
ECU Identifikation l Benutzerdaten ] K.ommentar ] Fehlerspeicher ] Adaption ]
Pradukt Dilwfa 3 -
G anganzahl 3
SEment. 014326K5
D atenzatzrr. 59283812
D atenzatzlange 4426
Sachr. 11.2222.33
Halbzeugrr. RE.2599.40
ECU Typ E200/H5
Saftware Wersion 18.22
Software lnfo s
Software D atum 16.01.2002 10:24
iAchze .07
Dyn Referradiuz [mm] 486 hd
] | Ahbbrechen Bericht

Die Seite Benutzerdaten enthalt Angaben, die vom Benutzer selbst eingegeben werden missen. Mit einem
Doppelklick oder der Leertaste kénnen hier fast alle Eintrdge bearbeitet werden.

Die Ubersetzungen des Winkeltriebs und der Achse, sowie der Reifendurchmesser werden von DIANA
bendtigt, um die Fahrzeuggeschwindigkeit und die Fahrzeugbeschleunigung berechnen zu kdnnen. Falls kein
Winkeltrieb vorhanden ist, muf3 hier eine 1 eingetragen werden.

Auf der Kommentar-Seite kdnnen beliebige Informationen eingegeben werden. Diese werden auch bei der Als
Email senden Funktion im Email-Text automatisch eingefigt.

In manchen Messdateien existieren noch zusatzliche Aufnahme-Details. Falls Eintradge im Fehlerspeicher
vorliegen, ist die Fehlerspeicher-Seite verfligbar. Hier werden die vorhandenen Fehler in kurzer Form
aufgezahlt. Fehler, die im Augenblick anliegen werden als Active angezeigt. Mit Reset kénnen Sie auch den
Fehlerspeicher wieder lI6schen, sofern die Daten online (mit ECUViewer) angezeigt werden. Wird der
Fehlerspeicher mit dem ECUViewer angezeigt, ist es mit der Funktion Automatic Update auch méglich, den
Inhalt des Fehlerspeicher fortlaufend zu aktualisieren. Durch einen Doppelklick auf eine Fehlereintrag erhalten
Sie ggf. genauere Informationen zu dem gewéhlten Fehlereintrag.

Falls Adaptionsdaten verfugbar sind, erscheint zusatzlich die Seite Adaption. Hier werden die Adaptionswerte
der Schalt- und Bremsadaption dargestellt. Mit Reset konnen Sie auch die Adaptionsdaten I6schen, sofern die
Daten online (mit ECUViewer) angezeigt werden. Die Adaptionsliste kann tibrigens auch sortiert werden.

Die Lamellenschlupf-Seite, sofern vorhanden, zeigt an, wenn in mechanischen Géngen oder im Retarder-
Betrieb von der Steuerung ein Lamellenschlupf erkannt wurde. Nach einer Reparatur kann mit dem Reset-
Button der Lamellenschlupfspeicher wieder geléscht werden.

Durch Druicken des Bericht-Buttons wird eine Textdatei dieser Daten erstellt und angezeigt. Die Textdatei wird
im eingestellten temporaren Verzeichnis gespeichert.

3.9 Messdaten-Monitor

Durch einen Doppelklick auf den Messgerate-Status wird ein Monitorfenster getffnet, in welchem der
Datenverkehr zwischen Messgerat und PC Uberwacht werden kann. Ist das Monitorfenster bereits gedffnet,
kann durch einen Doppelklick auf ein anderes Messgerat das Monitorfenster entsprechend umgeschaltet
werden. Wird auf das gerade angezeigte Messgerat geklickt, schlie3t sich das Monitorfenster wieder.
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ECU Monitor [capturing...]
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Bei Messungen Uber ein Getriebe-Steuergerat werden Daten zum Steuergerat (TX) blau und Daten vom
Steuergerat (RX) grin dargestellt. Bei CAN-Messungen werden die empfangenen Daten (RX) von CAN 1
grin und von CAN 2 gelb dargestellt. Gesendete Daten werden bei CAN 1 blau und bei CAN 2 lila angezeigt.
Fehler werden in roter Farbe angezeigt.

Mit Hilfe der Eingabetaste kann die Anzeige angehalten oder wieder fortgesetzt werden. Sie kdnnen auch bei
gedrickter Umschalttaste die linke Maustaste driicken.

3.10 Netzwerk-Funktionen

Mit dem DIANA-Recorder besteht die Mdglichkeit, Uber eine Netzwerkverbindung Mess- und ECU-Daten an
einen anderen PC zu Ubertragen. Als Netzwerkverbindung muf3 lediglich eine TCP/IP-Verbindung zwischen
beiden Rechnern bestehen. Dies ist beispielsweise lber das Internet, Intranet, Telefon oder WLAN mdglich.
In der Windows-Online-Hilfe erfahren Sie, wie eine solche Netzwerkverbindung hergestellt werden kann. Der
Rechner, welcher direkt mit dem Messgerat verbunden ist der Server. Damit DIANA als Server arbeitet, muf3
bei den Programm-Einstellungen auf der Recorder-Seite die Funktion Activate DIANAS Server eingeschaltet
sein. Der Rechner, welcher Messdaten vom Server anfordert ist der Client. Hier existieren zwei
unterschiedliche Verfahrensweisen.

Hinweis
DIANA verwendet zur Zeit fiir die TCP/IP-Ubertragung den Port 80. Achten Sie daher darauf, dass dieser Port
auch bei lhrem PC verwendet werden darf.

3.10.1 Mitschreiben einer laufenden Aufnahme

Das Mitschreiben einer laufenden Aufnahme des Servers ist dann méglich, wenn sich dies entweder im
Aufnahme-Standby-Modus oder Aufnahme-Modus befindet. Diese Methode eignet sich, um alle Arten von
DIANA-Messungen (ECU, A/D, GPS, ...) Uber das Netzwerk zu tibertragen. Folgende Einschrankungen sind
zur Zeit vorhanden :

Keine Ausgangs-Signale

Keine statischen Local Identifier
Keine Schalt- und Bremsprotokolle
Keine CAN-Botschaften

Mit dem Befehl Uber Netzwerk verbinden im Datei-Menii des Client-Recorders kann der Client das
Mitschreiben beginnen. Es erscheint eine Dialogbox, in welcher der Computer-Name oder die TCP/IP-
Adresse des Servers eingegeben werden muf3. Nach Betéatigen der OK-Taste versucht der Client mit dem
Server eine Verbindung aufzubauen. Kommt eine Verbindung zustande, wird zunachst die geladene
Messvorlagedatei des Servers an den Client Ubertragen. Hier sind ggf. auch die aktuellen Identifikationsdaten
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enthalten. AnschlieBend werden die Messdaten fortlaufend tbermittelt. Der Client hat ab nun die Mdéglichkeit,
wie in DIANA Ublich, Messdaten aufzunehmen oder zu beobachten. Es kénnen auch die Triggerfunktionen
verwendet werden. Abh&ngig von der Netzwerkverbindung ist allerdings die Aufldésung der Messdaten auf
dem Client niedriger als auf dem Server.

3.10.2 Direktverbindung mir einer ECU

Durch diese Methode wird anstelle einer seriellen Verbindung des Clients mit einem Steuergerat tber einen
COM-Port die Netzwerkverbindung verwendet. Es sind hierbei alle Funktionen mdéglich, die bei einer reinen
ECU-Messung Uber die serielle Schnittstelle vorhanden sind.

Bei den Programmeinstellungen des Client-Recorders muf3 anstatt eines bestimmten COM-Ports der Eintrag
Network ausgewahlt werden. Auf dem Server mufd der DIANA-Recorder gestartet sein. Es ist nicht
erforderlich, dass hier eine Aufnahme lauft oder eine Vorlage geladen ist. Driicken Sie nun beim Client den
Record-Button oder laden Sie die gewiinschte Messvorlagedatei. Sobald die Messung gestartet wird,
erscheint eine Dialogbox, in welcher der Computer-Name oder die TCP/IP-Adresse des Servers eingegeben
werden muf3. Nach betatigen der OK-Taste versucht der Client eine Verbindung zum Server aufzunehmen.
Kommt die Verbindung zustande, wechselt DIANA sofort in die Aufnahmebereitschaft.

Wahrend der Direktverbindung eines Clients mir der ECU des Servers, kann dieser selbst keine Messung
durchfiihren. Der Server schaltet daher ggf. solange in den Stop-Modus. Erst wenn die Verbindung vom Client
beendet wird, kann der Server seine Aufnahme fortsetzen.

Hinweis
Es ist Ubrigens auch mdglich, VarSpy, MemTool oder den ECUViewer mit Hilfe der Direktverbindung auf dem
Client zu verwenden. Das E200-Software-Laden Gber MemTool wird nicht unterstiitzt.
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4 Analyzer

Der Analyzer dient zur genaueren Auswertung von Messdateien. Diese kdnnen von DIANAS, DIANA4 oder
auch Diwagnosis (nur d2d-Dateien) stammen. Der Analyzer verflgt Gber drei verschiedene Ansichten. Die
Grafikansicht stellt die Signale grafisch dar, die Tabellenansicht zeigt Signale der gewéhlten Tabelle
numerisch an und die Signalansicht dient zur Auswahl und Bearbeitung der einzelnen Signale. Mit Hilfe der
Tabulator-Taste oder durch das Anklicken des entsprechenden Bildschirmbereichs kann die gewiinschte
Ansicht selektiert werden. In diesem Fall erhalt die selektierte Ansicht alle Tastatur-Befehle. Bei der Druck-
Vorschau wird immer nur die selektierte Ansicht dargestellt. Die Gro3e der Ansichten kann durch Ziehen der
Trennlinien mit Hilfe der Maus eingestellt werden.

In der Statuszeile im unteren Bereich des Analyzers werden Informationen tber den zeitlichen Bereich der
dargestellten Grafik, die Anzahl der angezeigten Zeilen der Tabelle und die Filtereinstellung der Tabelle
angezeigt.

Symboldarstellung  Binardarstellung Auswahl-Zeitpunkt Kurvendarstellung
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Angezeigte Tabelle Zeilenanzahl Sortierung Grafikbereich
(mit / ohne Filter) (primar / sekundar) in Sekunden

Sie kdnnen auch einen Arbeitsbereich definieren. Dadurch kann die Grafik- und/oder Tabellenansicht auf
einen bestimmten zeitlichen Bereich reduziert werden. Dies fiihrt bei grél3eren Messdateien zu einer
schnelleren Anzeige der Messdaten.

Version: 5.8

Stand: 2005-09-29 .
Seite 25 von 68
UNTERNEHMENSGRUPPE



M DIANAS VOITH TU RBO
Bedienungsanleitung ANTRIEBSTECHNIK

4.1 Gafikansicht

Im oberen Teil der Grafikansicht werden Signale als Kurvenverlaufe dargestellt. Bei einem zeitlichen Abstand
der Messpunkte von weniger als 2 Sekunden wird eine durchgehende Linie, bei 2 bis 10 Sekunden eine
gestrichelte Linie und ab 10 Sekunden keine Linie angezeigt. Dieses Verhalten kann bei den Signal-
Einstellungen geandert werden.

Die Skalierung der y-Achsen kann mit Hilfe der Min-/Max-Felder bei den Signal-Einstellungen eingestellt
werden. Die Darstellung der y-Achsen kann tiber das Meni oder die Symbolleiste jederzeit gedndert werden.
Beim Drucken und exportieren werden jedoch grundsétzlich alle notwendigen y-Achsen dargestellt.

Uberhalb der Kurvendarstellung erscheinen, falls vorhanden, auch die Marker und Ereignisse als kleine
Textfelder.

Unterhalb der Kurvendarstellung werden binare Signale in Form von Balken (Logisch 1) und Linien (Logisch
0) dargestellt.

Unterhalb der Balkendarstellung erscheinen Signale, welchen Text-Symbole zugeordnet wurden.

Mit Hilfe des Grafik-Scrollers kann die Grafik an jeder beliebigen zeitliche Position angezeigt werden. Ist die
Grafikansicht selektiert, kann die Position des Grafik-Scrollers auch mit Hilfe der Cursor-Tasten verandert
werden.

Bei den Programmeinstellungen besteht die Méglichkeit, mit White Background die Grafikansicht auf weif3em
Hintergrund darzustellen.

4.1.1 Die Maus-Funktion

Mit der linken Maustaste kénnen einige nitzliche Funktionen in der Grafik durchgefiihrt werden. Diese
Funktionen kdnnen tber das Men, die Buttons oder das Kontext-Meni (rechte Maustaste) gewahlt werden.

4.1.1.1 Messwerte ermitteln

Es werden die Messwerte an der aktuellen Maus-Position dargestellt. Wird die Maus bei gedrickter linker
Maustaste verschoben, werden auch die Messwerte entsprechend aktualisiert.

4.1.1.2 Differenz bestimmen

Es wird die Differenz der Messwerte zwischen der Position, wo die linke Maustaste gedriickt wurde und der
aktuellen Position angezeigt. Dieser Modus eignet sich auch fiir Zeitmessungen. In bestimmten Fallen wird
auch die Frequenz angezeigt, die sich zwischen beiden Messpunkten ergibt.

4.1.1.3 Hyper Zoom

Halten Sie die linke Maustaste gedriickt und bewegen die Maus nach oben, wird aus der Grafik
herausgezoomt. Bewegen Sie die Maus nach unten, wird in die Grafik hineingezoomt. Die Auflésung der y-
Achse wird nicht geandert.

4.1.1.4 X-Achse Zoom

Es wird der Bereich zwischen Driicken und Loslassen der linken Maustaste gezoomt. Die Auflésung der y-
Achse wird nicht geandert.

4.1.1.5 X/Y-Achsen Zoom

Es wird der Bereich zwischen Driicken und Loslassen der linken Maustaste gezoomt. Hier wird auch die y-
Achse entsprechend der Auswahl gezoomt.

Version: 5.8

Stand: 2005-09-29 .
Seite 26 von 68
UNTERNEHMENSGRUPPE



M DIANAS VOITH TU RBO
Bedienungsanleitung ANTRIEBSTECHNIK

4.1.1.6 Marker einfligen

Durch Drucken der linken Maustaste kann ein neuer Marker erzeugt werden. Wird die Maus verschoben,
wahrend die linke Maustaste gedriickt bleibt, kann zusatzlich ein Messpfeil erzeugt werden. Ein Messpfeil ist
ein spezieller Marker, der den zeitlichen Abstand zwischen zwei Punkten durch einen Pfeil anzeigt.

Einfache Marker und Messpfeile kdnnen in der Markerliste bearbeitet oder geléscht werden.

4.1.1.7 Signal Marker einfligen

Um einen Signal-Marker einzufiigen, muss zuerst in der Signalauswahl ein Signal ausgewahlt werden,
welches als Liniendiagramm dargestellt wird. Beim Loslassen der linken Maustaste wird dann das Signal an
der gewahlten zeitlichen Position in der Grafik markiert. Signal-Marker kdnnen ebenfalls nachtraglich tber die
Marker-Liste bearbeitet oder geldéscht werden. Standardmagig erhalten sie die Farbe des gewahlten Signals.
Diese Farbe kann in der Marker Liste geédndert werden.

4.1.1.8 Position in Tabelle finden
In der angezeigten Tabelle wird die Zeile selektiert, die zeitlich der Mausposition am nachsten ist.

4.1.1.9 Arbeitsbereich

Es wird das Arbeitsbereich-Fenster gedffnet. Hier kénnen Sie auswahlen, ob die Tabellen- oder Grafikansicht
entsprechend des ausgewéhlten Zeitbereichs dargestellt werden sollen.

4.1.1.10 Messdaten I6schen

Alle Messdaten im ausgewdahlten Bereich werden geldscht. Dies gilt fur alle Tabellen und Marker. Falls der
vordere Teil einer Messung geldscht wird, kann mit der Funktion Zeitversatz entfernen die restliche Messung
an den Anfang verschoben werden.

4.1.2 Zoom-Funktionen

Hiermit kann der sichtbare Bereich der Grafik durch die entsprechende Menu-Funktionen eingestellt werden.
Zoom In vergréRert und Zoom Out verkleinert die Grafik. Durch Standard-Zoom wird die Grafikansicht auf
eine fest Breite von 10 Sekunden eingestellt. Mit Alles anzeigen wird die gesamte Messung in der
Grafikansicht angezeigt. Je nach Gro3e der Messdatei kann der Grafikaufbau auch langer dauern.
Beachten Sie aulerdem die Zoom-Funktionen, die mit Hilfe der Maus verwendet werden kdnnen.

4.1.3 X-Achse zuordnen

Mit dieser Funktion kdnnen Sie ein beliebiges Signal der x-Achse zuordnen. Dabei wird nur der zeitliche
Bereich berlicksichtigt, der gerade in der Grafikansicht dargestellt ist.

Die Skalierung der x-Achse richtet sich nach den Min/Max-Werten der Signal-Einstellungen.

Beachten Sie, dass in diesem Fall einige Funktionen des Analyzers nicht mdglich sind.

Durch nochmaliges Aufrufen dieser Funktion wird der urspriingliche Zustand wieder hergestellt.

4.1.4 Grafik festalten

Sobald diese Funktion ausgewahlt wird, merkt sich DIANA die aktuelle zeitliche Position in der Grafik. Wird in
der Grafik anschlieRend ein anderer Zeitpunkt dargestellt, erscheint im Hintergrund zusatzlich die Grafik der
festgehaltenen Position. Dabei wird die Farbhelligkeit im Hintergrund etwas reduziert. Um die Position der
Uberlagerten Grafik zu optimieren, kann die Shift-Taste und zusétzlich die Pfeile der Bildlaufleiste gedruickt
werden.
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4.2 Tabellenansicht

Die Tabellenansicht zeigt die Messwerte der selektierten Tabelle numerisch an. Sind in einer Messdatei
mehrere Tabellen enthalten, kann mit den Reitern unterhalb der Tabellenansicht die gewiinschte Tabelle
ausgewahlt werden. Alternativ kann auch mit Taste 1 die erste Messtabelle, mit Taste 2 die zweite
Messtabelle, usw. direkt gewahlt werden.

Durch Auswahl einer neuen Zeile wird die Grafikansicht automatisch angepasst.

Uber die Signal-Einstellungen kénnen Sie auch einzelne Signale innerhalb der Tabellenansicht ausblenden.
Die erste Spalte der Tabelle enthélt die Zeilennummer, die zweite Spalte den Zeitpunkt der Messung. Uber
die Funktion Zeitabstand im Tabellen-Meni kann die Zeitspalte auch so eingestellt werden, dass statt der
absoluten Zeit die zeitliche Differenz zur vorhergehenden Zeile anzeigt wird.

Durch Doppelklick auf die Trennlinie im Spaltenkopf oder durch Ziehen (Drag) der Trennlinie kann die
Spaltenbreite individuell verandert werden.

Falls Sie die Reihenfolge der Spalten andern wollen kénnen Sie in der Signalansicht mit gehaltener Strg-
Taste und den Cursor hoch/runter-Tasten die Signale einzeln verschieben. Die Reihenfolge in der
Tabellenansicht entspricht immer der Reihenfolge in der Signalansicht.

Mit der rechten Maustaste erscheint das Kontext-Menu der Tabelle.

4.2.1 Sortierung

Die Tabelle wird sortiert, wenn mit der linken Maustaste auf den entsprechenden Spaltenkopf geklickt wird.
Wird ein zweites Mal auf den gleichen Spaltenkopf geklickt, &ndert sich die Reihenfolge der Sortierung.

Soll zuséatzlich eine zweite Spalte hierarchisch sortiert werden, kann mit der linken Maustaste und gehaltener
Strg-Taste ein weiterer Spaltenkopf angeklickt werden.

Beispiel :

Zur Sortierung aller Schaltungen nach Schaltungstyp und Motormomentenklasse muf3 zuerst die
Schaltungstyp-Spalte gewahlt werden und anschlie3end mit gedriickter Strg-Taste die
Motormomentenklasse-Spalte.

Durch Auswahlen der Zeit- oder Nummernspalte wird die Sortierung wieder ausgeschaltet.
Bei groReren Tabellen kann die Sortierung unter Umstanden langer dauern.

4.2.2 Tabellenfilter

Mit dieser Funktion besteht die Méglichkeit, nur bestimmte Zeilen innerhalb der gewéhlten Tabelle
anzuzeigen. Das Filter wird Uber Filter on aktiviert. Es werden nur die Zeilen angezeigt, welche die definierte
Bedingungen erfiillen. Uber die Auswahl Logical AND/OR wird festgelegt, ob eine Bedingung oder alle
Bedingungen erfiilt sein mussen.

Abhéangig vom Signal kénnen in der Value-Spalte entweder Zahlenwerte eingegeben oder Symbole
ausgewahlt werden.
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Table Filter (X
Filter Filter Mode
O O O Logical AND
® 0On ® Logical OR
Condition List
Signal Condition “Walue
hotardrehzahl w | (3= w 1000 -
hotardrehzahl s | Off w 0 w
hotardrehzahl | Off ~ 0 w
(0]:% l [ Cancel l [ Help

Wenn Sie in der Tabellenansicht eine andere Tabelle auswéhlen, bleiben die zuletzt gemachten
Filtereinstellungen erhalten.

Hinweis
Wollen Sie die Auswahl zuséatzlich noch zeitlich eingrenzen, missen Sie die Arbeitsbereichs-Funktion
verwenden.

4.2.3 Tabellen exportieren

Die aktuelle Tabelle kann entweder ausgedruckt, in die Zwischenablage kopiert oder als Textdatei gespeichert
werden. Um die Auswahl der Zeilen zu begrenzen, kann die Filterfunktion benutzt werden. Zusétzlich kénnen
Sie im angezeigten Auswabhlfenster die Signale auswahlen, welche Sie exportieren wollen. Die einzelnen
Signale werden im ASCII-Format mit TAB-Zeichen zur Trennung ausgegeben. Dadurch kdnnen Sie mit
Microsoft Excel oder WinWord schnell und einfach Tabellen erstellen. Wollen Sie zusétzlich den zeitlichen
Bereich eingrenzen, missen Sie den Arbeitsbereich entsprechend einstellen.

Hinweis
Falls Sie eine groRRere Tabelle in die Zwischenablage kopieren wollen, kdnnen Sie die Tabelle zuerst mit der
Funktion Signale zusammenfassen komprimieren.

4.2.4 Zeitstatistik

Falls ein Anzeigefilter definiert wurde kann damit der prozentuale und zeitliche Anteile der gefilterten Zeilen im
Vergleich zu allen vorhandenen Zeilen bestimmt werden.

Zusatzlich wird das kirzeste und langste Abtastintervall mit entsprechender Zeilennummer, sowie das
durchschnittliche Abtastintervall angezeigt. Falls ungultige Werte (Err oder n.a.) empfangen wurden, wird die
Anzahl ihres Auftretens auch angezeigt.

Beispiel

Es wurde ein kompletter Fahrzyklus mit einem DIWA-Getriebe aufgezeichnet. Wenn jetzt als Filterbedingung
die Ganganzeige = 1.Gang gesetzt wurde, errechnet die Funktion den Anteil des 1.Ganges wahrend der
gesamten Messdauer.
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4.2.5 Symbol-Inspektor

Mit Hilfe dieser Funktion werden alle Signale der aktuellen Tabelle, die Symbole enthalten, detaillierter
dargestellt. Diese Darstellung ist hilfreich, wenn ein Signal in der Tabelle nur als hexadezimaler Zahlenwert
erscheint, obwohl jedes einzelne Bit eine eigene Bedeutung hat.

Symbol Inspector (%)

\i:) Tabele ECU Signale, Mr. 7, Zeit 0:00:08.597

Fanganzeige (Gang)
136 (55h) = 4

Magnetventile (MY
4h =15K
gh=FB

Lastgeber (Lo}
0(0h) = L0

Bremse (Br)
0{0h) = B0

4.2.6 Signal-Statistik

Mit dieser Funktion wird der Durchschnitt, das Minimum und das Maximum eines Signals berechnet und
angezeigt. Ist ein Ansichtsfilter aktiviert, werden nur die gefilterten Zeilen bericksichtigt.

4.2.7 Klassierung

Diese Funktion fiihrt eine Klassierung des in der Signal-Auswahl ausgewahlten Signals durch. Je nach Art des
Signals wird automatisch ein geeignetes Verfahren angewandt :

Numerische Zahlenwerte
Es werden Werte zwischen Minimum und Maximum in Klassen mit einer frei definierbaren Schrittweite
zusammengefasst und entsprechend der Dauer ihres ausgewertet.

Symbole, Zustande, etc.
Jedes Symbol (bzw. Wert) wird diskret entsprechend der Dauer des Auftretens ausgewertet.

Signale aus Ereignis-Tabellen (keine zyklische Abtastung. CAN-Monitor und Protokolle)
Signale werden entsprechend der Haufigkeit ihre Auftretens ausgewertet.
Das Ergebnis wird in einer Textdatei gespeichert, welche anschlieRend automatisch im eingestellten Editor

gedffnet wird.

4.2.8 Signal differenzieren

Diese Funktion erzeugt ein neues Signal, welches die Differenzierung des gewahlten Signals enthalt.

Hinweis
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In manchen Féllen ist es empfehlenswert, vor der Differenzierung eine Glattung mit dem Glattungsfilter
durchzufihren.

4.2.9 Signal integrieren

Um ein Signal zu integrieren, kann diese Funktion verwendet werden. Auch hierbei wird ein neues Signal
erzeugt. Wenn Sie einen konstanten Faktor hinzuaddieren wollen, kdnnen Sie die Converter-Funktion der
Signal-Einstellungen verwenden.

4.2.10 Signal-Glattungsfilter

Wird das Glattungsfilter gewahlt, kann mit Hilfe des Schiebereglers die Starke der Glattung eingestellt werden.
Beachten Sie, dass eine zu starke Glattung zu einer Verzégerung des Signals fuhrt.

smoothing Filter EJ

aff a0 % rnas

ok | Cancel Help

Mit Create new Signal kann entschieden werden, ob ein neues Signal erzeugt werden soll, oder ob die
urspringlichen Messwerte Uiberschrieben werden sollen.

4.3 Signal Browser

Der Signal Browser ist die Schaltzentrale, von der aus Tabellen und Signale der geladenen Messdatei
verwaltet werden. Alle wichtigen Funktionen werden hier Gber das Kontext-Menti (rechte Maustaste)
aufgerufen.

Wenn Sie mit der linken Maustaste auf ein Signal doppelklicken, wird das Signal in der Grafikansicht ein- bzw.
ausgeschaltet. Halten Sie dabei die Strg-Taste gedriickt, wird das Signal in der Tabellenansicht ein- bzw.
ausgeschaltet. Ist die Shift-Taste gedriickt, werden die Signaleinstellungen angezeigt.

4.3.1 Signale oder Tabellen kopieren

Mit Hilfe der Funktionen Ausschneiden (Strg-X) /Kopieren (Strg-C) /Einfiigen (Strg-V) kdnnen Signale oder
ganze Tabellen geléscht oder kopiert werden. Dies ist auch zwischen verschiedenen Messdateien mdglich!
Beim Kopieren von Signalen in eine andere Tabelle werden allerdings die Messdaten nicht mit ibernommen.
Diese Funktionen kdnnen auch tber das Kontext-Menu aufgerufen werden.
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4.3.2 Alias-Signal erzeugen

Ein Alias-Signal ist ein Signal, das keine eigenen Messdaten besitzt. Es greift auf die Messdaten eines
anderen Signals zu. Uber die Signal-Einstellungen konnen bis zu 2 Signale durch eine vorgegebene Formel
verknipft werden. Da es auch mdglich ist, hier wiederum ein Alias-Signal auszuwéhlen, kénnen
umfangreichere Berechnungen durchgefiihrt werden.

Bedenken Sie, dass die Verwendung von tabellenfremder Signale zu einem langsameren Aufbau der
Grafikanzeige fiihren kann.

Signal Properties ECL Signale - Hew: (Hew) ()

Glnball Format  Alias IEDnverter] .-’-'-.nalyzer]

Equation

Signal51 | ECU Signale : Abtisbsdhehzahl [n2) |

Signal 52 | J
Congtant k1 1

Caongtant k2

k. | Abbrechen Hilfe:

Im Feld Equation wird die gewlinschte Formel ausgewahlt. Diese Formel legt die Verwendung der Signale S1
und S2, sowie der Konstanten k1 und k2 fest.

Um beispielsweise zwei Signal zu subtrahieren muf3 die Formal ,k1*S1 + k2*S2" ausgewahlt werden.
Anschliel3end wahlen Sie die bendtigten Signale und setzen die Konstanten k1 = 1 und k2 = -1. Alias-Signale
werden Ubrigens auch bereits bei der Messung im Recorder angezeigt.

4.4 Signal Einstellungen

4.4.1 Globale Einstellungen

Uber diese Seite der Signal-Einstellungen kann der Signalname, eine Abkiirzung, die Einheit und die Farbe
zur Darstellung in der Grafikansicht gewahlt werden. Die Abkilrzung erscheint u.a. auch als Spalteniberschrift
in der Tabellenansicht.
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Signal Properties ECU Signals - Engine speed (nEng) rz|
Global | Format | Local Id | Converter || Analyzer

M ame b |

sotcut [Eng ]

it [om ]

—

[ ] Dizable signal on recording

k. ] [ Cancel ] [ Help

Wahlt man aus der Signalnamensliste einen vordefinierten Signalnamen aus, ist sichergestellt, dass DIANA
beim Andern der Sprachauswahl den Signalnamen auch in die andere Sprache (ibersetzt. AuRerdem wird
auch die Abkurzung und Einheit automatisch festgelegt.

Signalnamen, die nicht aus der Liste gewahlt wurden, kénnen nicht automatisch Ubersetzt werden.

Ist die Funktion “Disable signal on recording” im TED aktiviert, wird das Signal im Recorder nicht
aufgenommen und erscheint daher auch nicht im Analyzer.

4.4.2 Signalformat

Uber diese Seite der Signal-Einstellungen wird die Darstellung der Messdaten in der Grafik und
Tabellenanzeige festgelegt.

Signal Properties ECU Signale - Magnetventile (MV)

Global Format \ Local Id] Eunverter] a'-‘mal_l,lzer]

Havsdasiral ‘Jiewl Bit | M arne | ~
eradecimal
Format 0 K
Lo 1 DK
Precizion 5 Sk
3 FB
Mirimum | Scale 4 TE
5 RBE.
Masimum 1107 5 RBG
7 WP
[+ Binary Sumbols a Wh 3

(] 4 | Abbrechen Hilfe

Das Format-Auswahlfeld erlaubt die Auswahl eines geeigneten Anzeigeformats. Abhangig vom gewéhlten
Anzeigeformat entscheidet dies auch, wie das Signal in der Grafik angezeigt wird. In der folgenden Tabelle
sind alle verfiigbaren Formate aufgefihrt:
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Format Bedeutung Darstellung als
Decimal Dezimaler Zahlenwert Kurve
Hexdecimal Hexadezimaler Zahlenwert Balkengrafik
Binary Binarer Zahlenwert Balkengrafik
Symbol/Decimal Symbol oder dezimaler Zahlenwert Textzeile
Symbol/Hexadecimal ~Symbol oder hexadezimaler Zahlenwert ?  Textzeile
Time Stamp [ms] Zeitstempel in Millisekunden Kurve
Speed [km/h] Geschwindigkeit in km/h 2 Kurve
Acceleration [m/s"2]  Beschleunigung ? Kurve
Latitude Geografischer Breitengrad Kurve
Longitude Geografischer Langengrad Kurve
Compass Himmelsrichtung als Text Textzeile
Speed [mph] Geschwindigkeit in Meilen/h 22 Kurve

SAE Source Address SAE-J1939 Source Address-Bezeichnung  Balkengrafik
SAE Message SAE-J1939 Message Bezeichnung Balkengrafik

1) Falls ein Symbol nicht definiert ist, wird der entsprechende Zahlenwert angezeigt.
2) Die Achsubersetzung und der dynamische Reifendurchmesser miissen bei den Aufnahme-Details eingetragen werden.
3) Ist als Signalname die Geschwindigkeit eingestellt, wird automatisch als Einheit ,mph“ oder ,km/h* angezeigt.

Bei dezimalen Zahlenwerten, der Geschwindigkeit und der Beschleunigung kann tber das Feld Precision die
Anzahl der Nachkommastellen angegeben werden. Beim Zeitstempel entscheidet Precision lber die Anzeige
der Millisekunden.

Falls ein Signal einen Messwert in Sekunden liefert, kann trotzdem die Einstellung Zeitstempel verwendet
werden, wenn mit Hilfe der Umrechnung (siehe unten) das Signal zuvor in Millisekunden umgerechnet wird.
Wurde als Anzeigeformat Symbol gewahlt, kbnnen im Feld Symbols beliebige Texte einem bestimmten
Zahlenwert zugeordnet werden. Diese Zahlenwerte miissen nicht fortlaufend sein. Uber das Kontext-Menii
(rechte Maustaste) kdnnen Eintrage hinzugefugt, editiert oder geléscht werden. Diese Funktion eignet sich
beispielsweise zur Anzeige von Schaltzustanden des Getriebes in Textform. Ist die Funktion Binary symbols
aktiviert, wird jedem Bit des Zahlenwertes ein eigener Text zugeordnet. Dieser Modus eignet sich
hervorragend zur Darstellung von Bit-Variablen wie beispielsweise digitaler Ein- und Ausgange. Mit Hilfe der
Show symbol Funktion im Kontext-Menii (oder Leertaste) kann entschieden werden, ob das jeweilige Bit
angezeigt werden soll oder nicht. Mit Hilfe der Solo Symbol Funktion wird das ausgewahlte Bit eingeblendet
und alle anderen Bits ausgeblendet.

Beispiel fir Symbole :

0 = Neutral
1=1.Gang
2 =2.Gang

3 =3.Gang

Beispiel fir bindre Symbole :

Bit 1 = EK

Bit 2 = DK

Bit 3 =SK
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Mit der Export-Funktion im Kontext-Meni kénnen Sie die Symbole auch Uber die Windows-Zwischenablage in
einem Text-Editor einfigen und bearbeiten. Anschliel3end kdnnen Sie mit der Import-Funktion die
bearbeiteten Symbole wieder aus der Zwischenablage in die Symbol-Liste eingefiigen. Alle vorhandenen
Symbole werden dabei gel6scht.

Sonderfall:

Besitzt ein Signal vom Datentyp Hexadecimal ebenfalls Symbole, wird der Zahlenwert in der Tabellenansicht
hexadezimal angezeigt. Im Symbol-Inspector wird das Signal auch angezeigt.

Die beiden Felder Minimum und Maximum legen die Auflésung der y-Achse in der Grafik fest. Mit der Scale-

Funktion untersucht DIANA alle Messdaten des gewahlten Signals und bestimmt daraus die optimalen
Minimum- und Maximum-Werte.

4.4.3 Signalumrechnung

Die Converter-Seite der Signal-Einstellungen bietet die Méglichkeit, Messdaten umzurechnen. Die
Umrechnungskonstanten kénnen jederzeit verandert oder wieder riickgangig gemacht werden.

Signal Properties ECU Signale - Magnetventile (M) %]

Glnball Fu:urmat] Local ld  Converter l.-ﬁ.nal_l,lzer]

Bit Shift Yt = mask AND [#t] »5 shift]

Bit Maszk |FFFFE1FFR
Offzet u W[t] = factor “ [ ®[t] + offzet ]
Factor 1

[v Show negative Values as zero [ SAE 11939 Mode

0k | Abbrechen Hilfe

Fur binare Umrechnungen kann der Messwert zunachst mit Bit shift binar nach rechts verschoben und danach
mit der Bit mask Und-verknipft werden.

Fur lineare Umrechnungen kann der Messwert um einem Offset korrigiert und anschlieend noch mit einem
Factor multipliziert werden. Es kénnen beide Umrechnungen gleichzeitig verwendet werden, wobei die binare
Umrechnung zuerst durchgefihrt wird. Dies ist notwendig, wenn sich der eigentliche Messwert an einer
hoéheren Bit-Position befindet.

Falls die Funktion Show negative values as zero aktiviert ist, werden alle Zahlenwerte, die kleiner als Null sind
auf Null begrenzt. Dies gilt auch fur Messwerte, die aufgrund der eingestellten Umrechnung negativ werden.
Mit der Funktion SAE J1939 Mode werden Zahlenwerte entsprechend der SAE J1939-Norm interpretiert.

Ist ein Zahlenwert nicht verfligbar, wird das Symbol ,n.a.” (not available) angezeigt. Ist ein Zahlenwert
fehlerhaft, wird das Symbol ,Err* (Error) angezeigt. Fir jeden Datentyp sind bestimmte Zahlenwerte definiert.
In der folgenden Tabelle sind die Definitionen in hexadezimaler Schreibweise dargestellt. Das Zeichen ,x"
steht fur einen beliebigen Zahlwert.
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Datentyp Hex. Zahlenwert fur ,n.a.“ Hex. Zahlenwert fur , Err®
Bit 3 2

Unsigned char FF FB ... FE

Unsigned short FFxx FBxx ...FExx

Unsigned long FEXXXXXX FBXXXXXX ... FEXXXXXX
Signed char 7F 7B ... 7TE

Signed short TEXX 7BXX ... TEXx

Signed long TEXXXXXX TBXXXXXX ... TEXXXXXX

Wichtig !
Beim Datentyp Bit muf3 als Bit Anzahl (Bit Count) mindestens der Wert 2 eingegeben werden, wenn diese
Informationen beriicksichtigt werden sollen !

4.5 Allgemeine Funktionen

45.1 Arbeitsbereich

Der Arbeitsbereich (Workspace) dient zur Einschréankung der Messdaten in der Grafik- oder Tabellenansicht.
Sie kdnnen hier direkt ein Zeitfenster (From / To) eingeben. Einfacher geht das allerdings mit Hilfe der
entsprechenden Maus-Funktion in der Grafikansicht.

Workspace %)
Wiew Range Apply on
From |u:nu:u?.5?s ¥ Graphic
Io  |o00:10000 v 1 able
Action

* Hide excluded measurement data

" Delete excluded measurement data

(1] 8 Cancel Reset Help

Sie kdnnen hier auch entscheiden, ob ausgeblendete Messdaten nur versteckt oder sogar geléscht werden
sollen. Ist der Arbeitsbereich fur die Tabelle gesetzt, werden die hier verfligbaren Funktionen nur auf den
Arbeitsbereich angewendet.

45.2 Diagramm Assistent

Der Diagramm Assistent dient zur Erstellung von Diagrammen, welche die grafische Darstellung der
Haufigkeit bestimmter Werte oder Wertebereiche enthalt. Mit Chart Type wird die Art des Diagramms
festgelegt. Es kann zwei- oder dreidimensional und Flachen (Plane) bzw. Balken (Bars) enthalten. Handelt es
sich um ein zweidimensionales Diagramm, kann nur ein Signal ausgewahlt werden. Dieses wird entsprechend
der eingestellten Rasterung xGrid dargestellt. Mit Hilfe des Gain Reglers kann die Balkenhdhe veréndert
werden. Dadurch kdnnen kleinere Details sichtbar gemacht werden. Bei dreidimensionalen Diagrammen
werden zwei Signale angezeigt.
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Chart Wizard 3] Chart Wizard ®
Chart Type | 2-dimensional bar 2 Gain=24 [T Ry Colr [ Use Warkspace Chart Type | F-dmensionalplane Gain=100 ] 1 T EullColar [~ Use Wwarkspace

wiis | ECU Signale : Lastasber (La) | = whsis |ECU Signale : Motordrehzsh [nkor] =] s [ECU Signale: Lastasber (Lg) -

+6irid = § i F ¥Biid = 25 A yoid=g
Exit Copy Graphic \ Copy Data \ Help Exit Copy Graphic \ Copy Data \ Help \

Mit der Funktion Use Workspace kann der verwendete Zeitabschnitt auf den aktuellen Arbeitsbereich
reduziert werden.

Normalerweise werden Balken mit dem Wert 0 grau dargestellt. Ist die Funktion Full Color aktiviert, werden
auch diese Bereiche farbig dargestellt.

Mit den dem Copy Graphic Button wird das Diagramm als Bitmap in die Windows Zwischenablage kopiert.
Der Data Copy Button kopiert dagegen nur die Haufigkeits-Werte als Text in die Zwischenablage.

4.5.3 Signale zusammenfassen

Diese Funktion erlaubt das Zusammenfassen von Signalen aus unterschiedlichen Tabellen zu einer neuen
Tabelle. Da die Messzeitpunkte der verschiedenen Tabellen nicht Ubereinstimmen, missen sie nachtraglich
angeglichen werden. Mit Hilfe der Abtastrate werden hierzu die Messzeitpunkte in der Tabelle neu berechnet
und die Messdaten entsprechend eingetragen.

Hinweis
Mit Hilfe einer groReren Abtastrate ist es mdglich, die Anzahl der Messdaten nachtraglich zu reduzieren, um
das Exportieren von groRen Datenmengen in andere Programme zu erleichtern.

45.4 CAN Message Assistent

Falls die geladene Messdatei CAN Nachrichten enthélt (CAN Message Monitor), besteht die Méglichkeit,
nachtraglich diese CAN-Nachrichten mit einer beliebigen CAN-Messvorlage, welche CAN-Signale enthalt, neu
aufzunehmen. Dieser Vorgang findet Offline direkt im Analyzer statt. D.h., es wird keine CAN-Karte bendtigt.
Die Dauer der Aufnahme ist nur von der Rechengeschwindigkeit des PC’s und der gewiinschten Abtastrate
abhangig. Beachten Sie bitte, dass dabei vorhandene Messdaten evtl. bestehender CAN-Signale
Uberschrieben werden.

455 Screen Sets

Screen Sets enthalten folgende Analyzer-Einstellungen, die auf Knopfdruck aufgerufen werden kénnen:

e GroRe der verschiedenen Ansichten

e Aktueller Zeitpunkt

e Auswahl der Signale, die in der Grafikansicht dargestellt sind

e Auswahl der Signale, die in der Tabellenansicht dargestellt sind
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Mit Hilfe der Strg-Taste und den Tasten 1-4 kénnen bis zu 4 Screen Sets aufgerufen werden. Anderungen
werden automatisch sofort im aktuellen Screen Set gespeichert. Das aktuelle Screen Set kann in der unteren
Statuszeile abgelesen werden.

4.5.6 Signal-Einstellungen des Analyzers

Fur die Darstellung der Signale im Analyzer gibt es bei den Signal-Einstellungen folgende Méglichkeiten.

Signal Properties ECU Signale - Magnetventile (MY) (%)

GIu:ul:uall Fu:urmat] Localldl Converter  Analyzer ‘

Line Drawing kethod Dizplay Signal
ScreenSet 1 2 3 4

™ Mo dotted Lines

™ Continuousz Lines Graphic 2 N 2
b
bl il Pl ¥V VR
Colurnn Wickh in el |20 M- el Dl iBER

[ Mark Signal for Expart

ak | Ahbbrechen Hilfe

Das Feld Column width legt die Feldbreite des Signals in der Tabellenansicht fest. Anderungen der
Spaltenkopfbreite mit der Maus werden hier automatisch bernommen.

Mit der Line Drawing Method kénnen Sie fiir jedes Signal festlegen, wie es in der Grafik dargestellt werden
soll. Mit Classic Method werden Messpunkte, die maximal 2 Sekunden voneinander entfernt sind mit einer
durchgangigen Linie verbunden. Messpunkte, die bis zu 10 Sekunden voneinander entfernt sind, werden mit
einer gestrichelten Linie verbunden. No dotted Lines unterdriickt die gestrichelt Linie. Continuous Lines
verbindet alle Messpunkte und No Lines verhindert das Verbinden der Messpunkte.

Wenn Show Dots in Graphic aktiviert ist, werden zusatzlich kleine grafische Symbole eingeblendet. Um die
Symbole nicht zu dicht aufeinander zu zeichnen, werden ggf. manche Stellen ausgelassen. Nur bei
entsprechend hoher Zoom-Stufe werden alle Messpunkte angezeigt. Die Vergabe der Symbolformen
geschieht automatisch.

Im Feld Display Signal wird festgelegt, in welchem Screen Set das Signal dargestellt werden soll.

Mit Mark Signal for Export wird das Signal im Export-Dialog automatisch selektiert.

45.7 Messdaten |6schen

Mit Hilfe der entsprechenden Maus-Funktion in der Grafikansicht kénnen auf einfache Weise Messdaten
geldscht werden. Eine andere Moglichkeit ist das Loschen einer Tabelle im Signal-Browser. Als dritte
Moglichkeit kann das Arbeitsbereich-Fenster verwendet werden, um alle Messdaten aul3erhalb des
Arbeitsbereichs zu léschen.

45.8 Betriebsdatendifferenz

Wenn die geladene Messdatei Betriebsdaten enthalt (z.Z. nur DIWA.3), kann mit dieser Funktion eine zweite
Messdatei ausgewahlt werden, um aus beiden Betriebsdaten die Differenz zu bestimmen. Damit werden die
Anderungen der Betriebsdaten zwischen dem Zeitpunkt der beiden Messungen dargestellt. Das Ergebnis wird
in einer Textdatei im DIANA Tmp-Verzeichnis gespeichert.
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Diese Funktion ist allerdings nur dann sinnvoll, wenn beide Messdateien am gleichen Fahrzeug entstanden
sind.

Hinweis

Diese Funktion kann verwendet werden, um die Anderungen beispielsweise an einem Tag festzustellen.
Das Programm Microsoft Excel eignet sich sehr gut fur die Darstellung dieser Textdatei. Bei den DIANAS
Programm-Einstellungen kann diese Einstellung vorgenommen werden.

459 BASPViewer

Der BASPViewer ist eine Erweiterung des Analyzers, um die BASP-Schaltprogramme von DIWA und NPU
darzustellen. Diese Funktion kann daher nur bei geeigneten Messdateien aufgerufen werden. Zusétzlich ist
das Vorhandensein des richtigen Datensatzes zwingend erforderlich. BASPViewer durchsucht dabei
automatisch das Dataset-Directory (siehe allgemeine Programmeinstellungen). Abhéngig von der BASP-
Ausfiihrung kénnen bis zu 5 Schaltprogramme visualisiert werden. Uber die Nummern-Buttons 1-5 kann ggf.
ein anderes Schaltprogramm ausgewahlt werden. Standardméafig wird jedoch automatisch das aktive
Schaltprogramm ausgewahlt.

Mit der BASPViewer-Funktion wird ein Diagramm erstellt, welches die Abtriebsdrehzahl oder
Fahrzeuggeschwindigkeit als x-Achse und die Beschleunigung als y-Achse verwendet. Die einzelnen Punkte
reprasentieren die jeweiligen Schaltpunkte der Schaltungen in der Schaltprotokoll-Tabelle. Die farbigen Linien
sind die beschleunigungsabhangigen Schaltkennlinien, wie sie im Datensatz der Getriebesteuerung abgelegt
sind.

Wenn die Schaltprotokoll-Tabelle in der Tabellenansicht ausgewahlt ist, zeigt der Cursor in der Grafik die
momentan ausgewahlte Schaltung an. Mit Hilfe des Tabellenfilters kbnnen auch nur bestimmte Schaltungen
in der Tabelle und Grafik angezeigt werden.
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Qatel graflk Iabelle Optioren 7

EEd & a8 B wdz B
= 1Bl Steuergerat (ECU) A
—-[77 ECU Signale (2905)
@ Makordrehzahl (n1)
@ Abtriebsdrehzahl (n2)
3 Turbinendrehzahl (n3)
2 Maokorbeschl, {al)
{3 Abtriebsbeschl, {a2)
3 Turbinenbeschl, (a3)
3 Ganganzeige (Gang)
O Magnetventile (My)
@ Fahrpedal stufig (FP7)
@ Bremspedal stufig (BP6)
O Druck Zpr 1 (p1)
@ Druck Zpr 2 (p2)
3 Spannung Zpr 1 {ul)
3 Spannung Zpr 2 (U2}
O Gl-Temperatur (T)
3 Digitale Eingange (Digln)
2 Digitale Ausgange (Dighut)
3 Mokormoment (MMok)
) Fahrpedal (FPed)
O Makormomentklasse (M)
0 wWunsch-Bremsmoment (RetPed)
) Ist-Bremsmoment (MRet)

O WR-Tastverhaltnis (WRPW) 0 400 300 1200 1600 n2Blrpm]
) Bremspedal (BPed) v e >
ECU Signale | §chaltprotokolle | Bremsprotokolle | Sonstige Pratokolle
Mr. Zeit nl ne n3 al a2 a3 3ang My FF? EP& pl pe ul uZ T Digln = #
1 0:00:00.116 o o 1] a a o N 0000k a 4 0.00 0.00 0.00 0.00 75 oo0ozh
z 0:00:00,176 1] 1] ul ul o 1] M 0000k ul 4 0,00 0.00 0.00 0.00 75 a0ozh
3 0:00:00,247 1] 1] ul ul o 1] M 0000k ul 4 0,00 0.00 0,00 0.00 73 a0ozh
4 0:00:00,317 1] 1] ul ul o 1] M 0000k ul 4 0,00 0.00 0.00 0.00 75 a0ozh
5 0:00:00,357 1] 1] ul ul o 1] M 0000k ul 4 0,00 0.00 0.00 0.00 73 a0ozh
] 0:00:00,459 o o ] o o] o M 0oooh o 4 0,00 0.00 0,00 .00 7S ooozh
7 0:00:00,528 1] 1] ul ul o 1] M 0000k ul 4 0,00 0.00 0.00 0.00 75 a0ozh
g 0:00:00,599 1] 1] ul ul o 1] M 0000k ul 4 0,00 0.00 0.00 0.00 73 a0ozh
2 0:00:00.670 1] 1] Ju] u] n] 1] M 0000k u] 4 0.00 0.00 0.00 0.00 75 a0ozh
10 0:00:00,739 1] 1] ul ul o 1] M 0000k ul 4 0,00 0.00 0.00 0.00 75 000Zh o
< >
|Ready 2905 Lines dt=105s Screenset 1

Die Grafikanzeige beherrscht weitgehend alle, im Analyzer Ublichen Maus-Funktionen. Insbesondere kann mit
der Focus-Funktion ein Schaltpunkt ausgewahlt werden, um den entsprechenden Eintrag in der
Tabellenansicht zu selektieren.

Wabhlweise kénnen mit der Anschlussdrehzahl-Funktion die Schaltpunkte vor oder nach der Schaltung
angezeigt werden.

Eine weitere Funktion erlaubt das Andern der y-Achse von der Abtriebsbeschleunigung auf die Motordrehzahl.
Diese Ansicht enthalt allerdings keine Schaltkennlinien.

Uber den km/h-Button kann die Skalierung der Grafikanzeige umgestellt werden. Diese Anzeige ist allerdings
nur richtig, wenn die Angaben des Reifenradius und der Achslibersetzung stimmen (Aufnahme-Details).

Auch die BASPViewer-Ansicht kann Uber das Grafik-Meni ausgedruckt oder in die Zwischenablage kopiert
werden.

Durch Driuicken des BASPViewer-Buttons kann jederzeit wieder auf die Zeitachse umgeschaltet werden, um
eine bestimmte Schaltung genauer zu untersuchen.

Anmerkungen

Aufgrund des geanderten Datensatzkonzepts von DIWA.5 und NPU ist zur Anzeige des BASPViewers auch
die korrekte DIANAS Variablendatei notwendig.

Zur Darstellung der Schaltpunkte werden vom BASPViewer beim ersten Aufruf automatisch mehrere neue
Signale in der Schaltprotokoll-Tabelle generiert.
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5 File Explorer

Mit diesem Programm kénnen Sie eine Festplatte gezielt nach bestimmten Messdateien durchsuchen. Als
Suchfelder stehen die ECU-Identifikationsdaten und Benutzereingaben sowie einzelne Signale zur Verfligung.
Bei der Suche werden DIANA4, DIANAS und Diwagnosis-Messdateien berlcksichtigt.

&% DIANAS File Explorer

Search Settings GPS Search Filker

S earch Path CADIANA Messungen’ = i

= ] )
Inzlude Subdirectories | afitude

Condition 1 ECU : Produkt b Laongitude

Condition 2 ECU : Software VYersion v Riadius [m]
M arme Path Date ECU : Produkt ECL : Software. .
GPSMezsung Engla..  CADLANAS Mezsungen 02092003 082:.08 DiwA3 1822
024075L0_1.d5m CADlANS MezsungenhDatalogger Schweden 2004 29062004 1207 Diwa3 1325
051448RE_1.d5m C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 09.07.2004 0725 Dliwh3 18.241
051448RE_10.d5m C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 09.07.2004 2047 Diwh3 18.241
051448RE_11.dBm C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 09.07.2004 21:15 Diwh3 18.241
051448RE_12.dBm C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 10.07.2004 0328 DiwAh3 18.241
051448RE_13.dBm C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 10.07.2004 11:22 Diwh3 18.241
051448RE_14.dBm C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 10.07.2004 1251 DiwA3 18.241
051443RE_15.d5m CADlANS MezsungenhDatalogger Schweden 2004 10.07.2004 17.02  Diwin3 18.24.1
151443RE_16.d5m CADlANS MezsungenhDatalogger Schweden 2004 10.07.2004 17.42 Diwin3 18.24.1
051443RE_17.d5m CADlANS MezsungenhDatalogger Schweden 2004 10.07.2004 1940 Diwin 3 18.24.1
151443RE_18.d5m CADlANS MezsungenhDatalogger Schweden 2004 10.07.2004 1941 Diwin3 18.24.1
151443RE_19.d5m CADlANS MezsungenhDatalogger Schweden 2004 10.07.2004 1954 Diwin3 18.24.1
151443RE_2.dBm CADlANS MezsungenhDatalogger Schweden 2004 09.07.2004 0926 Diwin3 18.24.1
051448RE_20.d5Bm C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 10.07.2004 2015 DiwA3 18.241
051448RE_21.dBm C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 10.07.2004 2038 DiwA3 18.241
051448RE_22 dbm C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 10.07.2004 21:04 Diwh3 18.241
051448RE_23.dBm C:ADIANA Mezsungen\Datalogger Schweden 2004 11.07.2004 1050 Diwh3 18.241
051448RE_24.dBm C:ADIANA MezsungenDatalogger Schweden 2004 11.07.2004 1227 DIwh3 18.241

Search Infa | CADIAMA MessungeniD atalogger Schweden 20044051 448RE_40.d5m
E Fird ﬂ [ Details... ] [ Analyzer. . ] [ Exit ] [ Help

Geben Sie zuerst im Feld Search Path den Suchpfad ein und wahlen Sie mit Include Subdirectories, ob die
darunter liegenden Verzeichnisse ebenfalls durchsucht werden sollen. AnschlieRend legen Sie in den Feldern
Search Conditions eine oder zwei Suchbedingungen fest und drticken auf Find. Grof3- und Kleinschreibung
werden bei der Suche ignoriert. Zusatzlich kénnen Messdateien mit GPS-Daten auch anhand einer GPS-
Position und innerhalb eines bestimmten Radius gesucht werden.

Alle zutreffenden Messdateien werden in der Ergebnisliste dargestellt. Durch einen Doppelklick kann die
Messdatei sofort mit dem Analyzer gedffnet werden. Der Details-Button zeigt die Aufnahme Details der
ausgwabhlten Messung an.

Mit Stop kann die Suche jederzeit abgebrochen werden.

Beachten Sie bitte, dass bei der Suche nach bestimmten Werten von Signalen die Suche deutlich l&anger
dauert, da hierbei die gesamte Messdaten untersucht werden mussen.
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6 ECUViewer

Diese Funktion ist im Recorder-Kapitel unter Aufnahme-Details und ECUViewer beschrieben.
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7 Navigator

Der Navigator ist ein Hilfsprogramm, um die verschiednene DIANA5 Programmteile direkt zu starten.
Sobald Sie mit der Maus auf dieses Fenster fahren

YOITH DIANAS

klappt sich folgende automatisch Auswahl auf :

YOITH DIANAS
Recorder
Analyzer

FileExplorer

ECUViawer

varspy

TED

Mit Hilfe der linken Maustaste kdnnen Sie das gewahlte Programm sofort starten. Mit Hilfe der rechten
Maustaste steht zusatzlich ein Kontext-Menu zur Verfigung.
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8 VarSpy

Mit VarSpy kénnen Variablen und Datensatzwerte eines angeschlossenen Steuergerats angezeigt und
bearbeitet werden. Damit VarSpy auch die verfligbaren Variablen des Steuergerats kennt, ist eine
Variablendatei notwendig, die zur Software des jeweiligen Steuergeréats passen muss. Die wichtigsten
Variablendateien sind bei DIANAS bereits enthalten.

Die Funktion Automatisch Erkennen im Datei-Meni untersucht das angeschlossene Steuergerat und ladt
daraufhin eine passende Variablendatei. Wird in VarSpy mit der Funktion Offnen eine Variablendatei geladen,
untersucht VarSpy, ob das Steuergerat auch zur ausgewahlten Variablendatei passt.

() E3_B5t16.d5v - DIANAS VarSpy,

Datei Ansicht  Details Extras @
BEE i T e V=| ﬂﬂ|sman ﬂ

IstAktuelB_Fehler | | Mame | Yalue | Datatype | b atar -
IstAktuelll_Fehler zustand SMAN_NEUTRAL Enumeration
IstwandlerbremseErlaubt shiftInProcess 00k} Signed short
IstUebertemperatur nok 1(1h) Signied short
Fahrzeugkrischt waitForfMR 0{oh) Signed shart
driveLineEngaged 0{oh) Signed shart
nldotar 696 (2B3h)  Unsigned short
LT nabtrish 200(122h)  Unsigned short
Abtriehsdrehzahl_rpm shiftLockTimer 0{0h)  Unsigned short

Drehzahlwellzal_rpm Lower Limit |1 —_

Drehzahlas_rpm -
InputshaftSpeed_rpm Upper Limit |44
Walue E9E

Getriebeausgangsdrehzahl_rpm

MaxZulaessighetardermoment_k
RetarderIstroment_Im
RetarderSollmaoment_Mm Minimum B35
HERequestedTorque_hm M awirmurm E36
RetarderMaxmoment_MNm Average EIED
EngineTargqueLimit_Mm
MaxErrarPrior
SelectedGear .
Currentizear AAITE
MGang

Fahrpedalstellung_pm
Fahrpedalstellung_step

Temper aturGetriebe_C
TemperaturRetarderOel _C
Temper aturRetarderkuehlmittel_

HE3stufig =
TSFxOutSchaltzustand Lawser Limit |1 —_—
smanZustand Upper Limit 2593 —
+- ™18 sercom

[] SERCOM_sendebuffer Value 290
+ ™3 SIdaccessTab binimum 290
+-™03 sman M awirmurm 290

dCataBuFf b’
i [%] sndDataBuffer 3 = 3 | Average 290.0

L EL DD L ST OETE

|Ready COmM1 ML

Damit Daten vom Steuergerat gelesen werden kdnnen, muss die Funktion Daten von ECU anfordern aktiviert
sein. In diesem Fall werden die Werte aller angezeigten Variaben fortlaufen aktualisiert. Falls bei gedffnetem
VarSpy der DIANA5S Recorder benutzt werden soll, muss diese Funktion ausgeschaltet werden.

Hinweis fur Software-Entwickler

Da sich bei der Software-Entwicklung die Variablendatei haufig &ndert, ist es sinnvoll, im DIANAS-
Variablenverzeichnis lediglich eine Dateiverkniipfung (Link) auf die benétigte Variablendatei im
Projektverzeichnis anzulegen. Dadurch kann VarSpy automatisch die aktuelle Variablendatei finden, ohne
dass Sie diese bei jeder Anderung in das VarFile-Verzeichnis kopieren miissen.

Achtung !
Version: 5.8
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Achten Sie unbedingt darauf, dass im VarFile-Verzeichnis von DIANA5 niemals zwei Variablendateien vom
gleichen Typ (Getriebetyp und Software-Version) gespeichert sind. Es ist sonst nicht eindeutig, welche der
Dateien bei der automatischen Suche geladen wird.

8.1 Variablenauswahl

Die Variablentbersicht stellt alle verfiigbaren Variablen hierarchisch dar. Auf oberster Ebene befindet sich die
Unterteilung in folgende Kategorien :

Temporare Datensatzkonstanten (,Temporary dataset”. Ist nur bei E200 verfugbar !)
Permanente Datensatzkonstanten (,Permanent dataset”, Bei E300 ,Dataset")
Programmvariablen (,Program variables")

Spezielle Funktionsregister des Micro-Controllers (,CPU Register®)
Benutzervariablen (,User variables®)

Strukturen und Arrays sind ebenfalls hierarchisch angeordnet. Wird in der Variableniibersicht eine Variable
ausgewabhlt, erscheint sie automatisch in der Detail-Ansicht. Strukturen und Arrays werden hier vollsténdig
dargestellt.

Uber die Sortieren Funktion werden die Variablen in der Variableniibersicht innerhalb der Kategorien
alphabetisch sortiert.

Mit der Suchen-Funktion kénnen Variablen in der Variableniibersicht gesucht werden. Ist Exakt suchen
aktiviert, muss der Variablenname genau Ubereinstimmen.

Die Filter-Funktion kann verwendet werden, um nur die Variablen anzuzeigen, die mit den eingegebenen
Zeichen Ubereinstimmen.

Wenn Sie die Funktion Favoriten anzeigen aktiviert haben werden nur lhre bevorzugten Variablen in der
Variablenibersicht angezeigt. Die Favoriten-Auswahl kann tiber den Befehl Favorit fir jede Variable einzeln
entschieden werden. Um geéanderte Favoriten-Einstellungen zu behalten, muss beim Beenden von VarSpy
die Variablendatei gespeichert werden.

8.2 Detail-Ansicht

Mit der Funktion Daten &ndern ist es mdglich, den aktuellen Wert der ausgewéhlten Variable im Steuergerat
zu veréndern. Es ist auch mdglich, einen Doppelklick zu verwenden oder die Return-Taste zu driicken. Bei
Variablen vom Typ Enumeration kann statt eines Zahlenwertes ein Symbol ausgewahlt werden.

Jede Werteanderung wird in der Datei ,VarSpyWriteLogFile_ ECU_Serien_Nr.txt* protokolliert. Diese Datei
befindet sich im temporaren Verzeichnis von DIANAS.

Falls in der Variablenauswabhl eine Struktur ausgewabhlt ist, die weitere Strukturen enthalt, kann tber den
Schalter Sub-Strukturen anzeigen ausgewahlt werden, ob in der Detailansicht diese Strukturen auch
angezeigt werden sollen.

Die zweite Value-Spalte zeigt normalerweise den aktuellen Wert als hexdezimalen Wert und als ASCII-
Zeichen dar. Mit Hilfe der Funktion Bin&dranzeige kann auch das binére Zahlensystem verwendet werden.
Falls ein Array angezeigt wird, kann tber den Befehl ,Alle Werte riicksetzen* das gesamte Array auf O gesetzt
werden.

Die Log-File-Funktion protokolliert alle Variablen-Werte der Variablenanzeige mit einem zusétzlichen
Zeitstempel in eine Textdatei. Wenn die Log File Funktion aktiviert wird, muss noch eine Protokolldatei
ausgewahlt werden, danach werden die entsprechenden Daten solange gespeichert bis diese Funktion erneut
aufgerufen wird.

Die Funktion In Zwischenablage kopiert den aktuellen Inhalt der Detail-Ansicht in die Windows
Zwischenablage. Dadurch ist es mdglich, alle angezeigten Variablen in ein Editor-Programm einzufiigen.
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8.3 Scope

Die Scope-Anzeige besitzt zwei getrennte Oszilloskop-Darstellungen. Mit der Funktion Scope anzeigen wird
die Fenstergrof3e optimiert eingestellt. Diese kann mit der Maus beliebig verandert werden.

Um hier eine Variable anzuzeigen, muss sie in der Detail-Ansicht mit der Funktion Scope zuordnen
ausgewahlt werden. Dadurch wird automatisch die zyklische Aktualisierung der Werte eingeschaltet.

Die grafische Auflosung des Scopes kann mit Hilfe von Lower und Upper Limit eingestellt werden.
Zusatzlich werden auch der Minimal-, Maximal- und Durschnittswert (Average) angezeigt. Hierbei ist zu
beachten, dass VarSpy aufgrund der Ubertragungsgeschwindigkeit zwischen PC und ECU nicht alle
verfigbaren Werte im Steuergerét erfassen kann. Um diese statistischen Werte wieder zu lI6schen, kann der
Reset-Button gedriickt werden.

8.4 Bearbeiten der Variablenliste

Die Funktion Variablen Einstellungen in der Variablentbersicht ermdglicht das Bearbeiten der Variablen. Es
ist allerdings nicht empfehlenswert, bestehende Variablen zu verandern. Sie sollten daher immer zuerst eine
Benutzervariable hinzufligen.

Variable Properties )
Mame
D atatype | Ursigned char j 4
Address |EI:||:"'E"":"'h (1 Bytes]
araysBit | I i

Falls es die Variable den Datentyp Enumeration besitzt, kann tGiber den Symbols-Button die Symbol-Liste
bearbeitet werden. Hinter dem Adressfeld wird die Grél3e der Variable in Bytes angezeigt.
Bei Bit-Variablen kann die Bit-Nummer tber das letzte Array-Feld eingestellt werden.

8.5 Extras

8.5.1 Steuergerat identifizieren

Im ECU-Menu befindet sich die Funktion ECUViewer. Hiermit kénnen Sie Uberpriifen, welches Steuergerat
angeschlossen ist.

8.5.2 Hex-File oder Datensatz laden

Diese Funktion dient dazu, eine beliebige Hex- oder Cod-Datei in das angeschlossene Steuergerat zu
Ubertragen. Hierbei wird das DIANA5-Programm MemTool verwendet. Als Hex-Datei kann entweder eine
Software, ein Datensatz oder ein Abbild eines beliebiegen Speicherbereichs verwendet werden.
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8.5.3 Datensatz speichern

Diese Funktion dient dazu, den Datensatz als Cod- bzw. Hex-Datei zu speichern. Die entstandene Datei kann
als Datensatz wieder geladen werden. Beachten Sie bitte, dass beim DIWA.3 hierbei keine Urlade-Datensétze
entstehen.

8.5.4 Datensatz als Text speichern

Diese Funktion dient dazu, den Datensatz als Textdatei zu speichern und anzuzeigen.

8.5.5 Datensatz vergleichen

Es muss zunachst eine Cod- bzw. eine Hex-Datei gewahlt werden, die einen Datensatz enthalt. Anschliel3end
wird diese Datei mit dem aktuellen Datensatz im Steuergeréat verglichen und das Ergebnis als Textdatei
dargestellt.

8.5.6 Speicherbereich speichern

Mit dieser Funktion kann ein beliebiger Speicherbereich aus dem Steuergerat gelesen und in eine Hex-Datei
geschrieben werden. Uber ein Dialogfenster muRR nur noch der gewiinschte Speicherbereich ausgewahit
werden. Das DIANA5-Programm MemTool oder die entsprechende VarSpy-Funktion kann dazu verwendet
werden, diese Hex-Datei wieder in ein Steuergerét zu schreiben.

8.5.7 Speicherbereich fillen

Um einen Speicherblock mit einem bestimmten Byte zu filllen kann diese Funktion verwendet werden. Uber
ein Dialogfenster kann der Speicherbereich und das zu schreibende Byte eingegeben werden.

8.5.8 Datensatzdatei vergleichen

Mit dieser Funktion ist es méglich, zwei Datensatzdateien zu vergleichen oder eine einzelne Datensatzdatei
als Klartext anzuzeigen. Hierbei muss keine Verbindung zum Steuergerat bestehen. Aufgrund des E300-
Datensatz-Konzepts ist es ggf. erforderlich zwei unterschiedliche Variablendateien zu verwenden.
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9 Template-Editor (TED)

Dieses Programm dient zur Erstellung oder Anderung von Messvorlagedateien oder Messdateien. Sie kénnen
hier Tabellen und Signale andern, hinzufiigen oder I6schen. Panels werden hiermit auch bearbeitet. Wenn
eine Messdatei (,.d5m"“) als Messvorlagedatei (,,.d5t") gespeichert wird, gehen die darin enthaltenen
Messdaten verloren. Auf diese Weise kann nachtréaglich aus einer Messdatei wieder eine Messvorlagedatei
erzeugt werden.

Wurde im Windows Explorer eine DIANA5 Messvorlagedatei ausgewahlt, kann mit Hilfe der Edit-Funktion im
Kontext-Men( diese Datei mit TED gedtffnet werden.

In der Signalansicht werden alle Tabellen und Signale, die zu dieser Messvorlage gehéren, angezeigt. Das
Panel enthalt die virtuellen Messinstrumente. Im Kapitel ,Recorder” sind die einzelnen virtuellen Instrumente
dargestellt.

Vorlage testen Instrumenten-Auswabhl

Tabe”e [l DIwA3. 5t - DIANAS TED

DEEE LB WO o=@ ol =
= ®3 ECU Signale -
B Matardrebzahl (nin
B Abtrisbsdrehzahl (-
S'gnale Turbinendrehzahl {1 ﬁ a
[ matorbeschleunigu 'R T
\ [ Abtrietsbeschlzuni
\A W Turbinerbeschleuni
[ Ganganzeige (Gant
[ Magnetventie My
[ Lastgeber (Lg)
[ Bremsgeber (Br)
[ schalt-Regeldruck ¢
W Erems-Regeldruck {
[ Igrt Spannung (ui;
B Ior2 Spannung (U2
[ status (Status)
= ™13 Schaltungen
= ™13 Bremsungen
= ™3 Sonst.Schaltungen

Motordrehzahl[U/min]

Abtriebsdrehzahl[Ui/min]

Schalt-Regeldruck[Bar] Turbinendrehzahl[U/min]

Signal-

i Front Panel
ansicht

Magnetventile

Ready

Front Panel Auswahl

Wird die FenstergroRe des Panels nachtraglich gedndert, passen sich die virtuellen Instrumente automatisch
an die neue FenstergréRe an.

Systemvorlagen durfen nicht geandert werden. Wollen Sie trotzdem eine Systemvorlage andern, sollten Sie
beim Speichern die geanderte Vorlage in das Verzeichnis fiir Benutzervorlagen kopieren. Beachten Sie, dass
bei der automatischen Erkennung des Recorder nur Systemvorlagen beriicksichtigt werden.
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9.1 Erstellen einer neuen Messvorlagedatei

Prinzipiell gibt es zwei Mdglichkeiten, eine Messvorlage zu erstellen. Uber das Tabellen-Meni kénnen
beliebige Tabellen in eine leere Vorlage eingefugt werden. Danach kénnen Signale geldscht, bestehende
bearbeitet oder neue hinzugefiigt werden. Dieser Weg ist teilweise sehr aufwandig. Daher ist es besser, wenn
Sie zunéachst eine vorhandene Vorlagedatei, die Ihren Anforderungen méglichst nahe kommt, laden.
Entfernen Sie anschlieRend die Tabellen und Signale, die Sie nicht mehr benétigen. Fiigen Sie dann neue
Signale oder Tabellen hinzu. Bei Bedarf kdnnen Sie auch tber die Windows-Zwischenablage Tabellen aus
anderen Messvorlagen in Ihre neue Vorlage kopieren.

Um die Reihenfolge der Signale in der Tabelle zu andern, kann mit Cursor hoch/runter und gedrtickter Strg-
Taste ein Signal verschoben werden. Die Zuordnung der Signale zu den Instrumenten im Panel bleibt dabei
erhalten. Lediglich in der Tabellenansicht des Analyzers ist die Reihenfolge der Signal identisch mit der
Reihenfolge der Spalten.

Mit der Funktion Auto Farbe kann bei allen Signalen der gewéhlten Tabelle die Farbe automatisch eingestellt
werden.

Wurden alle Tabellen und Signale definiert, kann damit begonnen werden, das Panel zu entwerfen. Uber die
Funktion Panel hinzufiigen wird ein neues leeres Panel hinzugefiigt und hinter dem aktuellen Panel eingefligt.
Danach sollte mit den Panel Einstellungen eine geeignete Rasterung (Grid count) und ein Name fir das Panel
festgelegt werden. Die Rasterung hilft bei der Plazierung der Instrumente im Panel und ist fir jedes Panel
getrennt einstellbar. Das Feld VI count gibt an, wieviel Instrumente momentan in diesem Panel enthalten sind.
Im nachsten Schritt wird in der Signalansicht ein Signal und in der Instrumentenauswahl der Toolbar das
gewiinschte Instrument ausgewahlt. Durch Klicken der linken Maustaste in einen freien Bereich im Panel und
durch Ziehen der Maus wird das ausgewahlte Instrument erzeugt. Dabei werden Position und Grenzen
automatisch an das eingezeichnete Raster angepasst. Vorhandene Instrumente kénnen mit der linken
Maustaste jederzeit verschoben oder in ihrer Gréf3e verandert werden. Wird dabei zusatzlich die Shift-Taste
gedriickt, kann das Raster ignoriert werden. Halten Sie die Strg-Taste gedriickt, kann durch Verschieben eine
Kopie des Instrumentes gemacht werden.

Um die Zurodnung der Signale zu den Instrumenten nachtraglich zu dndern oder zu erweitern, mufd mit der
rechten Maustaste das Kontext-Meni des Instruments ge6ffnet und dort die Funktion Signal zuordnen
aufgerufen werden. Mit der Funktion Signalname anzeigen kann die Uberschrift des Instruments ein- oder
ausblendet werden.

Die Windows Zwischenablage kann fiir das Kopieren von einzelnen Instrumenten oder ganzen Panels
verwendet werden. Wenn Sie einen weiteren TED 6ffnen, kdnnen Sie sogar aus einer anderen Vorlagedatei
Panels kopieren. Sollen mehrere Instrumente gleichzeitig in die Zwischenablage kopiert werden, kénnen bei
gedrickter Shift-Taste mehrere Instrumente ausgewahlt werden.

Um ganz schnell ein Panel zu erzeugen, kann der Panel Assistent verwendet werden. Hiermit wird ein
Multitext-Instrument mit allen Signalen der ausgewahlten Tabelle erzeugt.

Bei Kommentarfeldern (Static text) kann Uber die Einstellungen im Kontext-Menl ein mehrzeiliger Text und
eine beliebige Textfarbe eingegeben werden.

Speichern Sie nun lhre Vorlage unter einem neuen Namen.

9.2 Besondere Einstellungen der Messgerate

In diesem Abschnitt werden die besonderen Einstellungen und Einstellungen der verschiedenen Messgerate
erklart.

9.2.1 Input Local Identifier

Hiermit kdnnen Local Identifier aus einem Getriebesteuergerét aufgezeichnet werden. Local-ldentifier
bezeichnen Datenstrukturen, die mehrere Programmvariablen hintereinander enthalten. Die Auswahl und
Position der Programmvariablen innerhalb der Struktur ist durch den Local-Identifier festgelegt.

Wenn Sie eine neue Messdateivorlage erzeugen, miissen Sie bei den Einstellungen (Tabellen Einstellungen
im Kontext-Menu der Tabelle) der ECU-Signal-Tabelle die Bezeichnung des Getriebetyps (z.Bsp ,DIWA.3%)
eingeben. Die Schreibweise muss exakt mit der Steuerung Ubereinstimmen.
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Signal Properties ECU Signale - Lastgeber (Lg) (%]

Glnball Format Local d l Ennverter] .-’-'-.nal_l,lzer]

Local Id El Drata Formnat :‘
Data Type |U”3i9”'3d char j Bit Caunt

Byte Offzet 1

Bit Ghit |4

k. | Abbrechen Hilfe

Uber den Local Id wird festgelegt, welche Datenstruktur vom Steuergerét angefordert werden soll.
Informationen tber den Inhalt der Local Identifier ist in der Dokumentation der jeweiligen Getriebesteuerungs-
Software zu entnehmen.

Bei Data Type mul das Datenformat der Programmvariable in dieser Struktur eingestellt werden. Weitere
Informationen hierzu finden Sie im Anhang dieses Dokuments. Mit Byte offset legen Sie schlief3lich die Start-
Position innerhalb der Struktur fest, an der die Programmvariable liegt. Zuséatzlich kann der Wert mit Bit Shift
auch binar nach rechts verschoben werden.

Fur Datentypen mit mindestens 2 Bytes Lange kann im Feld Data Format festgelegt werden, ob die Daten im
Intel- oder Motorola-Format gesendet werden.

Handelt es sich um eine Bit-Variable, kann im Feld Bit Count die Anzahl der benétigten Bits angegeben
werden.

Beachten Sie, dass zur Zeit in einer Vorlage nur ein einzelner Local-Identifier verwendet werden kann
(Ausnahme : Schalt- und Bremsprotokolle).

9.2.2 Input Static Local Identifier

Bei diesen Signalen handelt es sich um Signale die bei einer Messung nur einmalig beim Messbeginn
angefordert werden. Diese Signalart eignet sich daher nur fur Messdaten, die ihren Wert wahrend der
Messung nicht verdndern. Hierzu kann ein spezieller Local-ldentifier verwendet werden. Weitere
Informationen hierzu sind im vorhergehenden Abschnitt beschrieben.

9.2.3 Input Variablen

Programmvariablen sind Speicherstellen im Steuergerat, welche bestimmte Informationen enthalten.

Uber Input Variable hinzufiigen im Signal-Menii kann diese Variablen in die Vorlage eingefiigt werden.
Wenn Sie eine ECU-Variable in die Vorlage einfligen, werden automatisch der Getriebetyp und die Software
Version bei den Einstellungen der ECU-Signal-Tabelle eingetragen. Diese Information geht aus der
ausgeahlten Variablendatei hervor. Wird eine Messvorlagedatei, die mit einer bestimmten Variablendatei
erstellt wurde, mit einem Getriebe mit anderer Software-Version verwendet, versucht DIANA vor Beginn der
Aufzeichnung, die Adressen aller Programmvariablen automatisch abzugleichen. Dieser Abgleich gelingt nur,
wenn die bendtigte Variablendatei vorhanden ist und die gesuchten Programmvariablen auch hier enthalten
sind.

Beim Hinzufuigen zusétzlicher Variablen sollte darauf geachtet werden, dass diese Variablen innerhalb eines
Adressbereichs von maximal 240 Bytes liegt. Ist dies nicht der Fall entsteht eine deutliche Verschlechterung
der Abtastrate bei der Messung. In diesem Fall wird eine enstprechende Warnung angezeigt.
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Zur Auswahl der ECU-Variablen mul3 zuerst eine Variablendatei ausgewéhlt werden. Danach erscheint das
Variablen-Auswahlfenster.

Select ECU) Yariable

L)

|sn'|ar'|. zuztand

schaltphasze

regelphase

igrDHL

b motE

Fp?

nbd ator

ndbtreb

gangTimer

zchaltTimer

unterers chiwelbaert

WOR_1G

gpernelhneRRS b
< >

Cearch far [ Search Exact

k. Search LCancel

Lo vl gl A A

Hier kdnnen einzelne Variablen oder komplette Strukturen ausgewahlt werden. Wird eine Struktur ausgewabhlt,
werden alle Strukturelemente in die Messvorlage eingefligt. Bei Variablen-Arrays kdnnen Sie ebenfalls ein
einzelnes Element oder alle Elemente in die Messvorlage einfligen.

Um Variablen schneller zu finden kdnnen Sie auch die Suchfunktion verwenden. Die Funktion Exact Search
legt fest, ob die Zeichenkette mit der gesuchten Variable exakt Ubereinstimmen oder nur enhtalten sein muf3.

9.2.4 Output Variablen

In DIANAS ist es auch méglich, Uber den Recorder eine oder mehrere Variable zu beschreiben. Die Auswahl
der Variable entspricht der Auswahl einer Input Variable.

Sie kdnnen entweder ein anderes gemessenes Signal weiterleiten (Forward Signal) oder tiber virtuelle
Schieberegler, Schalter oder Drehregler manuell steuern. Jedesmal, wenn Sie im Recorder den
entsprechenden Regler betétigen, wird der eingestellte Wert in die Variable im Steuergerat geschrieben. Falls
die betreffende Variable auch vom Steuergerat verandert werden kann, muf3 die Funktion Request Variable
continued. Dadurch wird die Variable kontinuierlich vom Steuergerat angefordert und ggf. die Reglerposition
geandert. Ist diese Funktion ausgeschaltet, wird lediglich beim Messbeginn die Reglerposition abgeglichen.
Dadurch kann das Timing fiir die ECU-Messung erheblich verbessert werden.
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Signal Properties ECU Signale - & LIMIT_NOTBE_ (4 _LIMIT ) E]

Glnball Format  ariable l Ennverter] .-’-'-.nal_l,lzer]

Wariable |

Address | Bit Offeet
Data Tepe | J

[ RequestVYarable continued MIDI Contral [d m hd
Faorward Signal (ff ﬂ

ok | .-’-\-.I:ul:ure-:hen| Hilfe |

Mit der MIDI-Control-ld kénnen Sie zur Steuerung der ECU-Variable auch einen speziellen Hardware-Regler
eines MIDI-Controllers verwenden.

9.2.5 CAN-Messungen

Mit DIANAGS stehen zwei unterschiedliche Methoden zur Verfiigung, um Daten auf dem CAN-Bus zu messen.
Es ist moglich, einzelne Messdaten aus bestimmten CAN-Botschaften zu extrahieren, sowie samtliche
empfangene CAN-Botschaften zu speichern.

Mit Hilfe der Tabellen Einstellungen der CAN-Signal-Tabelle kénnen Sie die CAN-Bus-Baudrate und die
Abtastrate, mit der die CAN-Signale aufgezeichnet werden sollen, einstellen. Die CAN-Bus-Baudrate gilt
selbstverstandlich auch fir die CAN-Message-Tabelle.

9.2.6 CAN-Signal-Tabelle

Die CAN-Signal-Tabelle liest zyklisch die aktuellen Werte der definierten Signale auf dem CAN-Bus. Es wird
immer der zuletzt gesendete Wert angezeigt.
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Signal Properties CAN Signale - Motordrehzahl (niot)

Glnball Format  CAM IEDnverter] .-’-'-.nal_l,lzer]

|dentifier Type Bus

|dentifier
" Standard (v CAMNT

Data Tupe ||-|”3i5|”'3':| Shart j ¢ Extended [ CANZ

Byte Offzet 3 Bit Count
Bit Shift 0 Diata Format | Intel -

[ Tranzmit Bemote Frame

ok | ﬂul:ul:urechen| Hilfe |

CAN-Signale bendtigen einen CAN-Identifier. Au3erdem missen Sie den CAN-Identifier-Typ und den CAN-
Bus, auf dem die Botschaften empfangen werden sollen, festlegen.

Bei Data Type mul} das entsprechende Datenformat der Messdaten in der CAN-Botschaft eingestellt werden.
Weitere Informationen hierzu finden Sie im Anhang dieses Dokuments. Mit Byte offset legen Sie schlieflich
die Start-Position (ab Position 0) fest an der die Messdaten innerhalb der CAN-Botschaft beginnen.

Fir Datentypen mit mindestens 2 Bytes kann im Feld Data Format festgelegt werden, ob die Daten im Intel-
oder Motorola-Format gesendet werden. Zusétzlich kann der Wert mit Bit Shift auch binar nach rechts
verschoben werden.

Handelt es sich um eine Bit-Variable, kann im Feld Bit Count die Anzahl der benétigten Bits angegeben
werden.

Wenn Transmit CAN Remote Frames aktiviert ist, sendet DIANA vor jedem Abtastzeitpunkt einen CAN-
Remote-Frame, um die betreffende CAN-Botschaft anzufordern.

9.2.6.1 CAN-Output-Signale

Diese Signale sind in der Lage, bei der Aufnahme Daten auf dem CAN-Bus senden. Die gesendeten Daten
dieser Signale werden bei der Auswertung im Analyzer auch dargestellt. Die Cycle Time legt die Zykluszeit
der CAN-Botschaft fest. Ist hier der Wert O eingestellt, wird das Signal nur bei Bedarf auf dem CAN-Bus
gesendet.

Uber Data length kann die Anzahl der Datenbytes in der generierten Botschaft festgelegt werden. Damit keine
undefinierten Datenbytes gesendet werden, miissen bei Def.Databytes geeignete Datenbytes eingegeben
werden. Haben Sie mehrere Signale mit dem gleichen CAN-Identifier definiert, wird die Anzahl der Datenbytes
und die Default-Datenbytes der anderen Signale automatisch angeglichen.
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Signal Properties CAN Signale - Hew: [Mew)

Global | Fomat | CaN

Faonward Signal

MIDI Control 1d

Cycle Time

Cantral l Ennverter] .-‘-‘-.nal_l,lzer]

| Automation

Off -

Cormmaon CAM [dentifier Properties

a0 ma

[ ata Length E

Def.Databytes

[FFh.FFh,FFh,FFh,FFh,FFh,FFh,FFh

Hilfe

k. | Ahbbrechen

Falls unter Forward Signal ein Signal ausgewahlt wurde, werden die entsprechenden Messdaten dieses

Signals als CAN-Objekt weitergeleitet. Ist diese Funktion ausgeschaltet, kann das CAN-Objekt manuell oder
Uber den Automations-Editor gesteuert werden.
Mit der MIDI-Control-1d kénnen Sie zur manuellen Steuerung des Signals auch einen speziellen Hardware-
Regler eines MIDI-Controllers verwenden.

9.2.6.2 Der Automations-Editor

Die Funktion ist nur verfigbar, wenn Forward Signal ausgeschaltet ist. Durch Driicken des Automation Editor
Buttons bei den Control-Einstellungen eines CAN-Signals, erscheint ein Dialogfenster zur Eingabe eines frei

definierbaren Signalverlaufs.
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Automation Editor %]

Selected Signal
b [mz] = walle

1246 =10
4498 = 94

Selected Signal |EE':25 Byte 2 [EEC2) ﬂ [ Hide other Signalz

v |nterpolate Signal
v Loop Sigral

Loop Start [mz]
2628

el

L

ok | Help

Hier kbnnen Sie mit der Maus grafische Signalverlaufe einzeichnen. Mit der linken Maustaste werden
Stitzpunkte gesetzt. Ist die Shift-Taste zusatzlich gedrickt, kbnnen Stitzpunkte wieder geldscht werden.
Bestehende Stiitzpunkte werden mit der linken Maustaste verschoben. Wird ein Stitzpunkt zeitlich vor einen
anderen geschoben, wird dieser geldscht. Falls ein Signalverlauf verzégert beginnt werden bis zum ersten
Stitzpunkt die Datenbytes der CAN Object Definition gesendet. Wenn keine Stiitzpunkte vorhanden sind,
werden ebenfalls nur diese Datenbytes gesendet.

Die Grafik-Skalierung wird durch die Minimum- und Maximum-Werte der Signal-Einstellungen festgelegt. In
der Texteingabe rechts ist es moglich, Stltzpunkte numerisch einzugeben. Grafik und Text werden
automatisch synchronisiert.

Mit Interpolate Signal werden anhand einer Interpolation Zwischenstufen berechnet. Die Anzahl der tber CAN
gesendeten Zwischenstufen ist abhdngig von der Abtastrate des Signals.

Ist Loop Signal aktiviert, wiederholt sich der Verlauf zwischen der mit Loop Start eingestellten Startzeit und
dem letzten Stutzpunkt in der Liste. Der Loop-Bereich kann auch tber den Schieberegler eingestellt werden
und wird grafisch durch die graue Flache dargestellt.

Uber den Schiebregler unterhalb der Grafik kann der sichtbare Bereich eingestellt werden.

Falls mehrere Generator-Signale vorhanden sind, kann bei Selected Signal auf ein anderes Signal
umgeschaltet werden, ohne das Editor-Fenster zu schlie3en zu missen. Mit Hide unselected signals wird nur
das selektierte Signal grafisch dargestellt.

9.2.6.3 CAN Sende-Objekt-Liste

Neben den CAN-Control-Signalen gibt es noch eine weitere Méglichkeit, CAN-Botschaften wahrend der
Aufnahme zu senden. Uber die Funktion CAN transmit list im Kontext-Menii der CAN-SignalTabelle innerhalb
der Signalansicht kénnen zwei verschiedene Listen mit CAN-Botschaften verwaltet werden.

Die Oneshot Liste enthalt zeitlich angeordnete CAN-Botschaften, die bei der Aufnahme entsprechend
wiedergegeben wird.

Die Function Key Liste erlaubt die Zuordnung von einer oder mehrerer CAN-Botschaften zu bestimmten
Funktions-Tasten. Wahrend der Aufnahme kénnen mit Hilfe der Strg-Taste in Verbindung mit der
gewiinschten Funktionstaste die hinterlegten CAN-Botschaften sofort gesendet werden. Beachten Sie bitte,
dass F10 durch Windows belegt ist und daher hier nicht verwendet werden kann.
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CAN transmit message list

{+ {Edit Oneshat Transmit Lisk " Edit Function Key List [ Loop Oneshat List
Time/Key | Id| Type| Bus| Remate| D1 D2| D3| D4| DS| DE| D7| DB| A
1004 000003 Fid 1 Mo EB FF FF DO FF FF FF FF
1005 CFo0203 #id 1 Mo CD 10 23 00 FF 00 0O FF
1006 CFEGCEE #id 1 Mo 4B FF FF CO EZ 22 B3 24
1007 CFO0300 #id 1 Mo FO FA B FF FF FF FF FF
1007 18F000 #id 1 Mo LCF FF FF FF FF FF FF FF
1014 Coo0oo3 #id 1 Mo EB FF FF DO FF FF FF FF
15 CFO0203 #id 1 Mo CD 00 23 00 FF 00 0O FF
1mv CFo0400 #id 1 Mo FE D3 CF CO 2F FF FF FF
1024 18FEF100 #id 1 Mo F3 B3 24 C3 FF FF FF FF
1025 Coo0oo3 #id 1 Mo EB FF FF DO FF FF FF FF
1026 CFO0203 #id 1 Mo CD 00 23 00 FF 00 0O FF
1034 CFF130B #id 1 Mo 10 2B ¥A 80 86 84 FF FF
1035 000003 #id 1 Mo EB FF FF DO FF FF FF FF
1036 CFo0203 #id 1 Mo CD 18 23 00 FF 00 0O FF
1037 CFo0400 #id 1 Mo FBE D3 CF BO 2F FF FF FF
1044 CFO0300 #id 1 Mo FO FA B FF FF FF FF FF
1045 000003 #id 1 Mo EB FF FF DO FF FF FF FF
1045 CFo0203 #id 1 Mo CD 18 23 00 FF 00 0O FF
10FR CONONA? %t 1 Mo FR FF FF NN FF FF FF FF ¥

ok Irnpuort Delete all Help

Die Funktion Loop Oneshot List bewirkt, dass die Oneshot-Liste standig wiederholt wird, sobald die letzte
CAN-Botschaft gesendet wurde.

Die Funktion Import erlaubt das Importieren von CAN Messages aus verschiedenen Dateitypen :
Beim Importieren von Textdateien muR? folgendes Format eingehalten werden :

Zeit [sec] Id-Type CAN-Id DLC DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
1.0 1 CF00203 8 FF FF FF FF FF FF FF FF
Anmerkung :

Id-Type 0 bedeutet Standard-Id, CAN-Id-Type 1 bedeutet Extended Id.
Die Spalten missen sind durch Leerzeichen oder Tab-Zeichen zu trennen.
CAN-Id und Datenbytes missen hexadezimal vorliegen.

DIANA4-Message-Dateien vom Typ dcf kdnnen direkt importiert werden.
DIANA5-Messdateien kdnnen importiert werden, wenn eine CAN-Message-Tabelle enthalten ist.
DIANA5-Vorlagedateien kdnnen importiert werden, wenn dort eine CAN-Sendeobjekt-Liste vorhanden ist.

Neben der Import-Funktion existiert im Kontext-Menu der Liste auch eine Export-Funktion. Diese Funktion
exportiert die CAN-Sende-Liste in eine Textdatei. Das Format entspricht dem Import-Format fir Textdateien.
Dadurch ist es moglich, die Liste mit einem externen Editor zu bearbeiten und anschlieRend wieder zu
importieren.

Mit der Funktion Delete all werden alle Botschaften der angezeigten Liste geldscht.
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Uber das Kontext-Menii (rechte Maustaste) oder einen Doppelklick mit der linken Maustaste kénnen
vorhandene Botschaften bearbeitet oder neue hinzugefuigt werden. Daraufhin erscheint ein spezielles

Eingabefenster.

. CAM message properties

CAMN Id

Time / Fey

D atabytes

CaM |d Type CAM Bus
CO00003H
" Standard i+ Buz1
i+ Extended " Bus2

Drata length g

Feh |[FFh |FFh [Fah [FFh [FFh [FFh  |FFh

[ Tranzmit CAN Remote Frame

(] | Cancel | Help

£

Hier kdnnen Sie alle Einstellungen der CAN-Botschaft einstellen. Eine Beschreibung der Felder finden Sie bei
den CAN-Signal-Einstellungen weiter. Falls es sich bei der Botschaft um ein Function Key Objekt handelt,

muf3 im Feld Time/Key die gewiinschte Funktionstaste (auf3er F10) eingegeben werden, ansonsten geben Sie
hier die Sendezeit in Millisekunden ab dem Startpunkt der Messung ein.

9.2.6.4 CAN-Multi Package Signale (MPM)

Es ist mit DIANAS auch moglich, CAN-Signale aus SAE-J1939-Multi-Package-Messages zu empfangen.
Hierzu muss die Funktion CAN MPM Signal hinzufligen verwendet werden.

Signal Properties CAN Signale - HNew: [Hew)

GIn:nI:naI] Format  CAN MP l Eanverter] .-’-\-.nal_l,lzer]
CAMN Bus
Souce Address |4
ource Address & CANT

PGH Uh (a2

Data Tepe |L|nsigneu:| char ﬂ Bit Count

Bit Shift 0 Data Format =l

Byte Offzet a

ok | Abbrechen | Hife
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Die Einstellungen sind weitgehend mit den Einstellungen der normalen CAN-Signale identisch. Folgende
Ausnahmen sind zu beachten :

Statt des CAN-Identifiers muss hier die Source-Addresse und die PGN-Nummer eingegeben werden.
MPM-Signal kénnen auRerdem keinen Remote-Frame senden und auch nicht gesteuert werden.

9.2.6.5 CAN-Bus-Aufzeichnung

Die CAN-Message-Tabelle dient zur Erfassung aller empfangenen CAN-Botschaften auf dem CAN-Bus. Die
Signale der CAN-Message-Tabelle dirfen nicht geandert werden.

Mit Hilfe des Analyzers ist es dadurch mdglich, die gesendeten CAN-Botschaften genau zu untersuchen. Es
stehen hier alle DIANAS Filter- und Auswertefunktionen zur Verflugung.

Diese Tabelle kann wahrend der Aufnahme sehr gro3 werden. Wenn Sie daher die CAN-Botschaften bei der
Auswertung im Analyzer nicht bendétigen, sollten Sie diese Tabelle aus der Vorlage entfernen.

9.2.7 A/D-Messungen

Um A/D-Messungen durchfiihren zu kénnen, bendétigen Sie ein geeignetes A/D-Board fir Ihren PC. DIANA
unterstitzt Systeme von National Instruments und Quatech. A/D-Messvorlagedateien sind weitgehend vom
verwendeten A/D-Board unabhéngig. Sind jedoch Signale vorhanden, die von der angeschlossenen Hardware
nicht unterstiitzt werden, werden diese Signale ignoriert. Im Analyzer erscheint daher der Messwert ,,0".

9.2.7.1 Einstellen der A/D-Abtastrate

Mit Hilfe der Tabelleneigenschaften der A/D-Tabelle kann die gewtiinschte Abtastrate (Sample Rate) in
Millisekunden eingestellt werden.

9.2.7.2 Einstellen der A/D-Abtastrate

Uber das TED-Menii kénnen die verschiedenen Signalarten einer A/D-Karte eingefiigt werden.
Falls die Signalart Gber mehrere Kanale verfiigt, kann mit I/O-Channel der entsprechende Kanal ausgewahlt
werden.

Signal Properties A/D Signale - Yoltage (U]

GI-::I::aI] Format A0 IEDnverter] .-’-'-.nal_l,lzer]

Counter Operating Mode

10 Charrel Analog Input 1
-~

YYolkage Fange ~
Fiter Cuteff (%] |1
HIDI Control 1d :‘

Farward Signal | J

ok | ﬂul:ul:urechen| Hilfe |

Version: 5.8

Stand: 2005-09-29 .
Seite 58 von 68
UNTERNEHMENSGRUPPE



M DIANAS VOITH TU RBO
Bedienungsanleitung ANTRIEBSTECHNIK

Das Eingabefeld Filter Cutoff ermdglicht das gléatten von analogen Eingangssignalen. Diese Filterung kann
nach der Messung nicht mehr riickgangig gemacht werden. Mit Hilfe der Analyzer-Funktion Mathematik ist es
daher auch maéglich, die Glattung nachtraglich durchzuftihren.

Voltage range gibt den Spannungsbereich der analogen Ein- und Ausgange an.

Falls es sich bei dem Signal um einen Zahlereingang handelt, kbnnen Sie bei Counter operating Mode
zwischen Frequenzmessung (Frequency) oder Ereigniszahler (Event counter) auswahlen.

Falls das Signal ein digitaler oder analoger Ausgang ist, kann entweder mit Forward Signal ein anderes
gemessenes Signal weitergeleitet oder lUber virtuelle Schalter und Regler manuell gesteuert werden (wenn
Forward Signal ausgeschaltet ist).

Hinweis
Beachten Sie unbedingt, dass eine starke Glattung auch eine Verzdgerung des Signals zur Folge hat.

Hinweis zur Kalibrierung der A/D-Eingange

Die A/D-Eingénge kdnnen in Datei DIANAS.INI im Abschnitt ADSetup Uber die Werte Offset und Factor
kalibriert werden. Diese Korrekturwerte miissen manuell ermittelt und eingetragen werden. Verwenden Sie
diese Funktion nur bei einer stationaren Anwendung. In allen anderen Fallen sollte der Abgleich tber die
Signal-Einstellungen der Messvorlagedatei stattfinden.

9.2.8 Hohenmesser

Mit Hilfe des Intersema-Luftdrucksensor wird der aktuelle Luftdruck und die Luftemperatur gemessen.
Zusatzlich errechnet DIANA aus dem gemessenen Luftdruck die barometrische Hohe Gber Normal Null.

Das Messgeréat erscheint im Recorderstatus unter der Bezeichnung ALT. Beachten Sie, dass die Wetterlage
einen Einfluld auf die Qualitat der Messung hat.

9.29 GPS-Messungen

GPS-Messungen dienen zur genauen Positionsbestimmung wahrend einer Messfahrt. Bei der Wiedergabe im
Recorder oder bei der Anzeige im Analyzer kénnen diese GPS-Daten wieder in das NMEA-Format
umgerechnet und Uber die serielle Schnittstelle GPS-TX-Port (in den Programmeinstellungen) ausgegeben
werden. Wird an diese Schnittstelle ein zweiter PC mit einem GPS-fahigen Kartenprogramm angeschlossen,
kann die aktuelle Position in der Landkarte verfolgt werden.

Achtung !

Die zuriickgelegte Wegstrecke wird von DIANA anhand der GPS-Geschwindigkeit intern errechnet und
beginnt beim Start der Messung mit dem Wert 0. Da die Geschwindigkeit nur ca. jede Sekunde ermittelt wird,
kann es zu Ungenauigkeiten bei der Messung kommen.

9.2.10 PLC-Messungen

DIANA ist in der Lage, programmierbare Logik Steuerungen (PLC bzw. SPS) Uber DIANA anzusteuern. Es
kann sowohl schreibend als auch lesend auf den Merkerbereich des SPS-Programms zugegriffen werden. Die
Kommunikation geschieht tiber das MODBUS/TCP- oder AMS/ADS-Protokoll. Zur Einstellung der
Kommunikations-Parameter steht eine eigene PLC-Seite bei den Programm-Einstellungen zur Verfigung.
Input-Variablen werden aus dem SPS-Merkerbereich von Adresse 0 bis 199 gelesen. Output-Variablen
werden in den SPS-Merker-Bereich von Adresse 256 bis 455 geschrieben.
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Signal Properties SPS Signale - double {double) (%)

Global || Format | PLE Converter || Analpzer

[rouble Float w Bit Count

Data Type
Bute Offzet |8 MIDI Cantral1d | 2F b
Bit Mumber a

Request Vanable continued

Forward Signal | DFF 4

0K | [ abbechen | | Hife

Output-Variablen durfen im Feld ,Byte Offset" nur Werte zwischen 0 und 199 enthalten, da DIANAS intern den
SPS-Speicher-Offset 256 hinzuaddiert.

Normalerweise werden die aktuellen Werte der Output-Signale nur beim Beginn der Aufzeichnung von der
SPS angefordert. Ist jedoch die Funktion ,Request Variable continued” aktiviert, findet eine fortlaufende
Aktualisierung dieser Werte statt. Diese Funktion sollte aktiviert werden, wenn Output-Variablen auch von der
SPS verandert werden kénnen.

9.2.11 IRMA-Messung

IRMA ist ein System zur Erfassung der Passagierzahl eine Fahrzeugs. Dazu mufl3 Uber jeder Fahrzeugtir ein
spezielles Messsystem installiert werden. Diese Messsysteme werden alle an ein zentrales Steuergerat
angeschlossen. Von hier aus werden Uber die serielle Schnittstelle definierte Daten an DIANA gesendet. In
der IRMA-Vorlage fuir DIANA sind 4 Turen vorgesehen. Bei Bedarf kann dieses Template fir weniger Turen
angepasst werden .

9.3 Meta-Signale

Neben den Alias-Signalen (siehe Analyzer) existieren auch Meta-Signale. Diese Signale miissen bereits vor
der Aufnahme vorhanden sein. Mit ihnen ist es moglich, verschiedene mathematische Funktion auf ein
beliebiges Signal anzuwenden, die bei als Alias-Funktionen nicht mdglich sind.

Um ein Meta-Signal zu erzeugen, mul’ im Signal-Browser das gewiinschte Signal ausgewahlt und die
Funktion Meta-Signal hinzufiigen im Kontext-Menu aufgerufen werden.
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Signal Properties ECU Signale - Hew: (Mew) (%)

Glnball Format Meta IEDnverter] .-’-'-.nal_l,lzer]

Source Signal |Abtihscrehzahl ndbt] ~|

Operation Differentiate

k. | Abbrechen Hilfe

Meta-Signale verarbeiten wahrend der Aufnahme die Messdaten des Source-Signals. Die Art der
Verarbeitung wird Uber das Operation-Feld ausgewahlt :

Operation Bedeutung

Differentiate Das Source-Signal wird schrittweise differenziert
Integrate Das Source-Signal wird schrittweise integriert
Minimum Der Mininmalwert des Source-Signals wird ermittelt
Maximum Der Maximalwert des Source-Signals wird ermittelt
Average Der Durchschnitt des Source-Signals wird ermittelt

9.4 Trigger-Einstellungen

Hiermit kdnnen die Trigger-Einstellungen definiert werden. Die Trigger-Einstellungen sind im Recorder Kapitel
genauer erklart.

9.5 Vorlage fur Lite-User sperren

Wenn diese Funktion im Optionen-Meni aktiviert wurde, ist die Vorlage nur fir Benutzer verwendbar, welche
die Berechtigung haben, mit VarSpy in das Steuergerat zu schreiben. Damit wird beispielsweise verhindert,
dass Experten-Vorlagen fur Pruffeldmessungen von DIANA-Lite-User verwendet werden kénnen.

9.6 PocketDIANA-Mode

Um Vorlagen fir PocketDIANA zu erstellen, kann mit diesem Button die nutzbare Flache eines Panels auf die
GroRRe eines Pocket-PC's reduziert werden. Dadurch kann leichter abgeschéatzt werden, wie das Panel mit
PocketDIANA angezeigt wird.

Beachten Sie jedoch, dass die Darstellung virtueller Instrumente auf dem Pocket PC etwas abweicht.
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9.7 Aufnahme Details

Informationen Uber die Aufnahme Details finden Sie ebenfalls im Recorder Kapitel. Eingaben kénnen bereits
im TED vorgeben werden. Dadurch ist es méglich, weitere Informationen Uber die Messvorlagedatei im
Kommentarfeld an den Benutzer weiterzugeben.
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10 MemTool

Mit MemTool kénnen Datensatz, Software oder eine beliebige Hex-Dateien in ein Steuergerat geladen
werden. Wenn Sie das Programm starten erscheint sofort ein Dateiauswahlfenster. Hier werden zunéchst nur
Hex-Dateien angezeigt. Wenn Sie eine Cod-Datei laden wollen, missen Sie im Feld Dateityp den
entsprechenden Eintrag auswahlen.

z DIANAS MemTool

Frogramming ECL with file
H:ATSCHWEEEZE autsmain. hesy

YWiriting address range 14143 - 14188

EEEERER ]

Sound

Wahrend des Ladevorgangs wird die aktuelle Adresse angezeigt. Am Ende erscheint eine Zusammenfassung
des Ladevorgangs.

Mit der Sound-Funktion kdnnen Sie die Ausgabe der DIANA-Klange wahrend des Ladens aus- oder
einschalten.

Hinweis

Das Programm kann auch Uber einen Doppelklick auf eine Hex- oder Cod-Datei im Windows Explorer
gestartet werden.

10.1 Programm-Parameter von MemTool
MemTool kann mit folgenden Programm-Parametern aufgerufen :

/E200 : Schaltet die automatische ECU-Erkennung ab und geht von einer E200 Steuerung aus.
/E300: Schaltet die automatische ECU-Erkennung ab und geht von einer E300 Steuerung aus.

L Ladt bei einer E200 automatisch den kompletten Datensatz wie an der Programmierstation.
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11 Test Center

Dieses Programm dient in erster Linie zur Durchfiihrung von Getriebe-Funktionsprifungen. Die Art der
Funktionsprufung ist frei definierbar und wird durch die Auswahl der verwendeten Messgerate in der
Messvorlage vorgegeben. Der Ablauf der Funktionsprifung wird Uber ein Test Center Script in TED
programmiert. Dabei handelt es sich um eine spezielle Programmiersprache (siehe Online-Hilfe). Ein Test
Script kann mehrere einzelne Testschritte enthalten. Die Summe aller Testschritte wird als Gesamt-Test
bezeichnet. Erst wenn in Test Center alle Testschritte erfolgreich durchlaufen wurden, gilt der gesamte Test
als bestanden. Im temporéaren Verzeichnis von DIANA werden nach Ende des Testlaufs eine spezielle
Protokolldatei erganzt und eine Ergebnis-Datei erstellt.

Wird im Test Center die Start-Taste gedrickt, mulR zuerst die passende Auswahl des Getriebes gemacht
werden. Es ist aber auch méglich, eine beliebige Benutzer-Vorlage auszuwahlen, welche getriebeunabhéangig
arbeiten kann. AnschlieRend muf3 noch die Serien- und ggf. eine Bestell- oder Vorgangsnummer eingegeben
werden.

Uber die Stop-Taste kann der Test jederzeit abgebrochen werden. Wird die Start-Taste erneut gedriickt,
besteht die Mdglichkeit den angefangenen Test wieder fortzusetzen. Wurde das Programm zwischenzeitlich
beendet, mul3 der Test vollstandig wiederholt werden.

DIANASTest_Serial 0_Order_0.d5m - DIANAS TestCenter

Iest Extras 2
0:00:03 B 0:00:03 B8 1 | VOITH
Voith Turbo
Stop *** Test passed ™"

Engine speed Turbine speed Engine speed Output speed State
] ]

4 1200 1800 3 4 1200 1800 3 ASR
~E0f 2400 - ~ 600 2400 -
ABS

- mm -~ " pm -~

P P
1] 3000 3000
’ » »

KD
591 rpm Err

Engine acceleration Output acceleration Load fransmitter

\ ’ \ ﬁ ’
A -100 | 100 A A -1l]|]”1|]l] A
Shift control pressure ‘ |
=~-300 300 -~ =~-300 300 -~

- rpmis - - rpmis
i} 0

-50

500 -50
4 »

’

O rpm/s B O
N

WP RBG RBK TB PB SK DK EK

500 Retarder
»

Manche Testschritte kdnnen die Bestatigung des Anwenders fordern. In diesem Fall ist dann der
eingeblendete OK-Button zu driicken.
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12 Hinweise zur Installation zusatzlicher Messgeréate

12.1 Getriebesteuerung E200 und E300

Sie bendtigen lediglich einen Pegelumsetzer von K-Line auf RS-232. Dieser kann Uber Voith bezogen werden.
Den richtigen COM-Port miissen Sie bei den Recording—Einstellungen unter COM.

12.2 Softing CANCard

Installieren Sie die von Softing mitgelieferten Treiber und starten Sie den Rechner erneut. Es wird empfohlen,
die SoftingTreiber Version 4.07 oder eine neuere Version zu verwenden. Vor der ersten CAN-Aufnahme
werden Sie von DIANA aufgefordert, den Pfad fur die Datei ,CANCARD.DLL" anzugeben. Sie finden diese
Datei normalerweise im Ordner, welchen Sie bei der Installation der CANCard angegeben haben.

Hinweis
Wenn DIANA die CAN-Karte nicht starten kann, kbénnen Sie mit dem von Softing installierten Programm
.can_test.exe" Uberpriufen, ob die CANCard richtig installiert ist.

12.3 National Instruments A/D Boards

Installieren Sie zunéachst die mitgelieferten Treiber. Starten Sie danach ,Measurement & Automation“ und
melden das A/D-Board bei ,Gerate und Schnittstellen“ als 1. Board an.

12.4 Quatech A/D Boards

Installieren Sie die Treiber und starten danach das Programm ,DAQDRIVE Config Utility“ im Quatech-
Verzeichnis. Mit der Funktion ,Add new Board“ kdnnen Sie das entsprechende A/D-Board hinzufligen. Die
erzeugte ,.dat“-Datei miissen Sie anschlieRend in das Windows-System-Verzeichnis kopieren.

DIANA wurde mit der Treiber Version 3.05 getestet.

12.5 Intersema Luftdrucksensor

Der Luftdrucksensor wird einfach am Drucker-Port LPT1 angeschlossen.
Bei Windows NT/2000 muf zusatzlich der Freeware-Treiber DriverLINX Port I/O (port95nt.exe) der Firma
Scientific Software Tools Inc. installiert werden.

12.6 GPS-Empfanger

Es werden alle GPS-Empfanger unterstitzt, die NMEA 2.0 kompatibel sind und Uiber eine serielle Schnittstelle
angesprochen werden kénnen.

Zum Test wurde der GPS-Empféanger Crux D152N-5 mit PCMCIA-Interface verwendet.

Die serielle Schnittstelle des GPS-Empfangers mul3 wie folgt eingestellt sein :

4800 Baud, 8 Datenbits, 1 Stopbit, keine Paritét.

Den COM-Port kénnen Sie bei den Recording—Einstellungen unter GPS Receiver.
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13 Glossar

Abtastrate
Das zeitliche Intervall, mit dem Messdaten zyklisch gemessen (abgetastet) werden.

Alias Signal
Ein Signal, welches keine eigenen Messdaten besitzt, sondern auf die Messdaten eines anderen Signals
zugreift.

Array
Ein n-dimensionales Feld von Variablen mit gleichem Datentyp.

A/D-Board
Messgerat zur Umwandlung von Spannungen in digitale Zahlenwerte.

CAN
Schneller serieller Datenbus, der mehrere Sende- und Empfangsknoten besitzen kann.

CPU
Mikroprozessor bzw. Micro-Controller, welcher im Steuergerat fur die Ausfiihrung der Software zustandig ist.

ECU
Abkurzung fur elektronische Getriebesteuerung.

GPS
Empfanger zur genauen geografischen Positionsbestimmung.

Marker
Eine Art Lesezeichen, welches ein zeitliches Ereignis markiert.

MIDI
Serielle Schnittstelle fiir Musikinstrumente.

MIDI Controller
Gerat mit frei definierbaren Schaltern und Regler zum Steuern von Geraten Uber die MIDI-Schnittstelle

PLC
Programmierbare Logik Steuerung (SPS).

Samplerate
Siehe Abtastrate.

Signal
Ein Objekt, welches die Mess- und Konfigurationsdaten einer einzelnen Messgréf3e beinhaltet.

Tabelle
Eine Gruppe von Signalen, welche alle ihre Messdaten vom gleichen Messgerat erhalten.

Trigger
Dient zum Aktivieren der Aufnahme, wenn ein bestimmter Messwert der Messdaten vorliegt.

VI (Virtuelles Messinstrument)
Eine PC-Simulation fir analoge oder digitale Messinstrumente.
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14 Datentypen

Datentyp Abkirzung Anzahl Bytes Vorzeichen
Unsigned char UC 1

Signed char SC 1 ja
Unsigned short US 2

Signed short SS 2 ja
Unsigned Long UL 4

Signed Long SL 4 ja

Float Float 4 ja

Double Double 8 ja

Bit Bit n Bits ¥

Diese Datentypen kénnen bei den Signal-Einstellungen der ECU- und CAN-Signale ausgewahlt werden.
Y Die Anzahl der Bits kann zwischen 1 und 8 eingestellt werden.
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15 Worterbuch

Acceleration Beschleunigung
Background Hintergrund
Brightness Helligkeit
Clipboard Zwischenablage
Change Andern

Color Farbe

Column width | Spaltenbreite
Condition Bedingung
Copy Kopieren
Create Erzeugen
Cursor Mauszeiger
Datatype Datentyp
Device Gerat
Directory Verzeichnis
Dot Punkt

Forward Weiterleiten
Panel Bedientafel
Hide Verstecken
Language Sprache
Measurement | Messung
Picture Bild

Precision Nachkommastellen
Printer Drucker
Properties Einstellungen
Recording Aufzeichnung
Remove Entfernen
Scale Skalierung
Select Auswahl

Set Setzen

Speed Geschwindigkeit
Shortcut Abkirzung
Show Anzeigen
Setup Einstellungen
Table Tabelle

Time stamp Zeitpunkt

Unit Einheit

User Benutzer
Value Wert

View Ansicht

Write Schreiben
Workspace Arbeitsbereich
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